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Aviso
Este aparelho pode ser utilizado por crianças a partir dos 8 anos de idade e por pessoas com 
capacidades físicas, sensoriais ou mentais reduzidas ou com falta de experiência e conhecimentos, 
se lhes tiver sido dada supervisão ou instruções relativas à utilização do aparelho de uma forma 
segura e compreender os perigos envolvidos. As crianças não devem brincar com o aparelho. A 
limpeza e manutenção não devem ser efetuadas por crianças sem a devida supervisão.

Sobre o aspirador de pó robotizado

Principais características

Principal característica Modelo: DRC300

Voltagem D.C. de 18 V

Tempo de execução contínua*1 *2 Aproximadamente 240 minutos

Volume de coleta de poeira 3,0 L

Dimensões 500 mm (C) × 500 mm (L) × 204 mm (A)

Peso*2 10,6 kg

Comunicação sem fio Sistema de comunicação 1.	 Do aspirador de pó robotizado para o controle remoto :Bluetooth
2.	 Do aspirador de pó robotizado para o smartphone: Wi-Fi® (SoftAP)

Distância de comunicação estimada 1.	 20 m ou menos
2.	 10 m ou menos

Sem fios Faixa de frequências 2,4 GHz

Alimentação máxima de Radio Frequência 17,48 dBm (EIRP)

Padrões de LAN sem fio IEEE 802.11 b/g/n

Método de criptografia WPA/WPA2

Versão de WPS Versão 2.0

Bluetooth Faixa de frequências 2402,0 - 2480,0 MHz

Alimentação máxima de Radio Frequência Controle remoto: -4 dBm (EIRP)

Alcance de transmissão Aproximadamente 10 m

Versão do Bluetooth® 4.2 (Bluetooth de baixa energia)

Feixe de saída do laser Comprimento de onda Sensor LiDAR: 775 - 800 nm
Sensor de descida: 845 - 850 nm

Resultado 1 mW ou menos (IEC 60825-1:2014 Laser Classe 1)

•	 Os principais recursos, formato e outras características estão sujeitas a alterações para aperfeiçoamento.
•	 Os sensores de distância a laser deste produto são produtos a laser Classe 1, como definido pela norma internacional IEC 60825-1:2014 sobre a segurança dos produtos a 

laser.
*1.	 �Ao usar em pisos lisos, piso vinílico, ligue a ventoinha do aspirador. O tempo de execução varia dependendo das condições do local de funcionamento, do tipo de piso, das 

condições da bateria, da temperatura ambiente, etc. Além disso, o tempo de execução pode ser mais curto em ambientes com baixa temperatura, por conta das características da 
bateria de íon de lítio.

*2.	 Quando equipado com duas baterias BL1860B.

Cartucho e carregador de bateria aplicáveis

Cartucho da bateria BL1815N/BL1820B/BL1830B/BL1840B/BL1850B/BL1860B

Carregador DC18RC/DC18RD/DC18RE/DC18SD/DC18SE/DC18SF/DC18SH/DC18WC

•	 Alguns dos cartuchos e carregadores de bateria mencionados acima podem não estar disponíveis, dependendo da região da sua residência.

AVISO
Só use os cartuchos e carregadores de bateria mencionados acima. O uso de outros cartuchos e carregadores pode causar ferimentos e/ou incêndio.

Sobre fontes de alimentação conectadas por cabo
Não é possível usar fontes de alimentação conectadas por cabo para este produto. Se usadas, podem causar ferimentos ou acidentes.
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Utilização prevista
Este produto é um aspirador de pó robotizado para limpeza de superfícies internas.
Algumas operações e ajustes podem ser realizados com o controle remoto e o 
app dedicado.

Símbolos
A seguir são exibidos os símbolos que podem ser usados para o equipamento. 
Certifique-se de compreender o significado dos símbolos antes do uso.

 

Leia o manual de instruções.

Tenha cuidado e atenção especial.

Uma bateria típica aplicável a este produto.

 
Ni-MH
Li-ion

Apenas para os países da UE
Devido à presença de componentes perigosos no equipamento, os 
resíduos de equipamento elétrico e eletrônico, os acumuladores 
e as baterias poderão ter um impacto negativo no ambiente e na 
saúde humana.
Não elimine os aparelhos elétricos e eletrônicos ou as baterias 
juntamente com o lixo doméstico!
De acordo com a Diretiva Europeia relativa a resíduos de 
equipamento elétrico e eletrônico e a acumuladores e baterias, 
assim como à sua adaptação à lei nacional, os resíduos de 
equipamento elétrico, as baterias e os acumuladores devem 
ser armazenados em separado e entregues num ponto de 
coleta separado, destinado a resíduos municipais, que atua em 
conformidade com os regulamentos relativos à proteção ambiental.
Isto é indicado pelo símbolo de lixeira com rodas com uma cruz no 
equipamento.

Não pise nem coloque objetos em cima do aspirador de pó 
robotizado.

Não use o aspirador de pó robotizado perto de chamas 
abertas ou materiais inflamáveis e/ou perigosos.

Se os sensores de descida na face inferior estiverem sujos 
ou molhados, limpe-os.

PRODUTO LASER CLASSE 1
PRODUTO LASER DE CONSUMO
EN 50689:2021

Declarações de conformidade
Apenas para os países europeus
As Declarações de conformidade estão incluídas no Anexo A deste manual de 
instruções.

Precauções de segurança

Sobre o significado de  AVISO , PRECAUÇÃO , e OBSERVAÇÃO  nas 
precauções

Considerações para usar este produto são classificas em  AVISO , 

 PRECAUÇÃO  e OBSERVAÇÃO . 

Os respectivos significados são os seguintes.

 AVISO : Precaução para indicar risco de morte ou lesão 
grave do usuário se o produto for manuseado de 
forma inadequada. 

 PRECAUÇÃO :Precaução para indicar risco de ferimento para 
o usuário ou risco de danos à propriedade, se o 
produto for manuseado de forma inadequada. 
Uma questão descrita como  PRECAUÇÃO  
pode levar a consequências graves, dependendo 
da situação.
Tomar essas precauções, pois todas elas são 
importantes para a segurança.

OBSERVAÇÃO  : Precauções importantes para o manuseio do 
produto e de seus acessórios.

•	 Respeite as “Precauções de segurança” para evitar acidentes como incêndio, 
choque elétrico e ferimentos antes que eles aconteçam.

•	 Antes de utilizar o produto, leia atentamente todas as “Precauções de 
segurança” para garantir o uso adequado do produto.

•	 Após a leitura, guarde o documento em segurança para quem usar o produto 
poder consultar a qualquer momento.

•	 Ao emprestar o produto a outra pessoa, forneça também o manual do usuário.
•	 Os sinais gráficos a seguir são usados para classificar e explicar questões a 

serem observadas.

Exemplos de sinais gráficos
Este sinal gráfico indica algo “proibido”, ou seja, algo que você não 
deve fazer.

Este sinal gráfico indica algo “obrigatório”, ou seja, algo que você 
sempre deve fazer.

Ilustrações para fins de referência. O desenho pode variar dependendo do produto.

 AVISO

Não lave o produto com água. Não use em locais úmidos ou molhados, 
como banheiros.
•	 A entrada de água no motor pode causar curto-circuito, produzir calor ou ignição.
•	 Alguns componentes podem ser lavadas com água. Consulte “Cuidado” 

na página 24. 

Nunca desmonte, repare ou modifique o produto.
•	 Isso pode causar ignição ou funcionamento anormal, resultando em 

ferimentos.

Não permita que crianças brinquem com o produto ou o carregador. 
•	 Um momento de descuido pode resultar em ferimentos graves.

Não use este produto ao ar livre.

Não use este produto em locais instáveis, como escadas ou declives 
íngremes. 
•	 Este produto pode tombar ou cair, causando ferimentos.

Não use outros itens além dos acessórios especificados pela Makita e 
itens vendidos separadamente.
•	 Usar itens que não sejam os acessórios e produtos vendidos 

separadamente definidos neste manual do usuário e no nosso catálogo 
pode causar acidentes ou ferimentos.

Não coloque este produto perto de chamas, dispositivos de aquecimento, etc.
•	 Isso pode causar curto-circuito ou ignição devido à deformação do produto.

Não use o produto ou carregue a bateria perto de substâncias 
inflamáveis (gasolina, benzina, diluente, gás, etc.).
•	 Isso pode causar explosões ou incêndios.

Não armazene o produto em locais em que a temperatura pode atingir 
50°C (caixa metálica, dentro de um carro no verão, etc).
•	 Isso pode causar curto-circuito ou ignição devido à deformação do produto.
•	 A bateria pode estragar, provocando fumaça ou ignição.

Nas condições abaixo, o carregamento pode causar incêndio.
•	 Em cima de papéis, como papelão ondulado, tecidos como almofadas, 

tapetes, vinis, etc.
•	 O carregador tiver orifícios de ar, mas eles estiverem bloqueados durante 

o carregamento. Ou caso metais ou materiais combustíveis forem 
inseridos nos orifícios de ar.

•	 Em lugares empoeirados, com poeira de algodão, por exemplo.

Não carregue na chuva, nem remova ou insira o cabo de alimentação ou 
a bateria com as mãos molhadas.
Não deixe materiais estranhos, como pedaços de metal ou água, perto 
do terminal do carregador.
•	 Isso pode causar choque elétrico ou ferimentos.

Não use outro carregador que não seja o carregador dedicado.
•	 Isso pode causar vazamento, aquecimento ou ruptura da bateria.
•	 Não use o carregador para outros fins que não o carregamento.

Não use o carregador para outros fins que não o carregamento. Não 
use a bateria e o carregador para equipamentos diferentes daqueles 
especificados pela Makita.
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 AVISO

Não danifique o cabo do carregador.
•	 Não puxe o carregador pelo fio, nem arranque o cabo para desconectar 

da tomada.
•	 Mantenha o cabo distante de calor, óleo, produtos químicos e cantos cortantes.
•	 Tenha cuidado com o local de carregamento para evitar que o cabo seja 

pisado, fique preso ou seja danificado devido à força excessiva. Isso pode 
resultar em choque elétrico ou curto-circuito, causando ignição.

Não use se o cabo do carregador estiver danificado ou se o cabo de 
alimentação não estiver inserido corretamente.
•	 Isso pode resultar em choque elétrico, curto-circuito, ou ignição. 

A peça de montagem da bateria do carregador tem um terminal de 
carregamento. Não deixe materiais estranhos, como pedaços de metal 
ou água, perto do terminal do terminal de carregamento.

Não cubra a bateria e o carregador com panos ou materiais semelhantes 
durante o carregamento.
•	 Carregue sempre a bateria em uma área bem ventilada. Caso contrário, 

pode ocorrer aquecimento, ruptura, ou ignição.

 AVISO

Desligue a alimentação e remova as baterias antes de fazer a manutenção 
e inspeção, para evitar que o produto seja acidentalmente iniciado.

Tome cuidado para não deixar a alimentação ligada ao inserir a bateria 
neste produto.
•	 Ao instalar a bateria em condições em que a alimentação pode ser 

acidentalmente ligada (por exemplo, se o seu dedo estiver em cima do 
botão Iniciar/Parar), o produto pode começar a se mover repentinamente, 
causando um acidente.

No caso de queda acidental ou colisão, verifique cuidadosamente o 
produto e procure danos, fissuras e deformação.
•	 Danos, rachaduras e deformação podem causar ferimentos.

Mova o produto com cuidado para evitar que ele fique deformado ou 
danificado.
•	 Danos, rachaduras e deformação podem causar ferimentos.

Se o produto não estiver funcionando corretamente ou um som 
anormal for produzida ao usá-lo, desligue e pare de usar o aparelho 
imediatamente. Em seguida, peça à loja em que você comprou ou ao 
nosso escritório de vendas para fazer uma inspeção e o reparo.
•	 Não interromper o uso do produto pode causar ferimentos ou acidentes.

Verifique se há peças danificadas.
•	 Antes de usar o produto, inspecione completamente se há danos nos 

componentes e verifique se o produto funciona corretamente e oferece as 
funções esperadas.

•	 Verifique se as peças móveis estão bem posicionadas e apertadas, e se 
há algum dano ou montagem inadequada dos componentes. E seguida, 
verifique todas as outras áreas que podem afetar o funcionamento, e veja 
se existe alguma anormalidade.

•	 Para substituição e reparo de componentes danificados, siga o manual 
do usuário. Se o manual do usuário não apresentar nenhuma descrição, 
peça à loja em que você comprou ou ao nosso escritório de vendas para 
fazer o reparo.

Mantenha cuidadosamente este produto em boas condições.
•	 Para substituição de acessórios, siga o manual do usuário.
•	 Inspecione periodicamente o cabo do carregador e, se ele estiver 

danificado, peça à loja em que você comprou ou ao nosso escritório de 
vendas para fazer o reparo. Isso pode resultar em choque elétrico ou 
curto-circuito, causando ignição.

•	 Ao usar um cabo de extensão para o carregamento, inspecione-o 
periodicamente. Se ele estiver danificado, substitua-o. Isso pode resultar 
em choque elétrico ou curto-circuito, causando ignição.

•	 Mantenha sempre a alça de transporte seca e limpa e evite o contato com 
óleo, graxa, etc.

Quando o produto não estiver sendo usado, faça o armazenamento 
adequado. 
•	 Mantenha-o em um local seco e seguro, fora do alcance das crianças ou em um 

lugar seco que pode ser trancado. Caso contrário, acidentes podem acontecer.

 AVISO

Retire o carregador da tomada quando ele não estiver sendo usado.
•	 Caso contrário, pode ocorrer choque elétrico, fuga de corrente ou 

incêndio devido à deterioração do isolamento.

Ao notar excesso de calor ou outras condições anormais durante o 
carregamento, retire o carregador da tomada imediatamente e pare de 
carregar.
•	 Caso contrário, pode ocorrer fumaça, ignição ou ruptura. 

PRECAUÇÃO

Coloque os acessórios com segurança, de acordo com o manual do 
usuário.
•	 Caso contrário, pode resultar em ferimentos, danos ou acidentes. 

Ao transportar este produto, segure pela alça de transporte.
•	 Não carregar o produto pela alça de transporte pode causar falhas ou 

ferimentos.

Precauções de segurança para o uso do 
aspirador de pó robotizado

 AVISO

Não use este produto em lugares altos, sem delimitação ou em locais 
estreitos, como escadas.
•	 Isso pode fazer com que o produto caia, causando ferimentos ou falhas.

Não use este produto ao ar livre ou em locais onde os componentes de 
petróleo, como óleo de cozinha, possam estar pairando no ar, nem em 
locais onde são usados sprays e produtos químicos, como barbearias, 
salões de beleza e lojas de produtos limpeza.
•	 Isso pode causar falhas.

Não use este produto em lugares na presença de pessoas que não 
possam operá-lo corretamente, como bebês e crianças.
•	 Isso pode causar choques elétricos, acidentes ou ferimentos.

Não use este produto em locais com animais, etc. 
•	 Isso pode causar choques elétricos, acidentes ou ferimentos.

Não use este produto em locais com muitas pessoas ou constante 
circulação de pessoas.
•	 Isso pode causar choques elétricos, acidentes ou ferimentos.

Não bloqueie a abertura de ar e de sucção, nem coloque metais, objetos 
estranhos e inflamáveis, etc.
•	 Isso pode causar choques elétricos, ignição ou falhas.

Não use este produto perto de objetos que possam, eventualmente, 
bloquear a abertura de sucção.
•	 Isso pode causar choques elétricos, ignição ou falhas.

Não coloque este produto no fogo, nem o aqueça.
•	 Isso pode provocar curto-circuito, ignição, vazamento de líquidos ou uma 

explosão. 

Não coloque este produto em locais com temperatura elevada, como 
perto do fogo ou de aquecedores elétricos, em locais expostos à luz 
solar direta, e no interior de carros sob um sol muito forte.
•	 Isso pode provocar curto-circuito, ignição, vazamento de líquidos ou uma 

explosão.

Não coloque objetos sobre este produto.
•	 Isso pode causar sobreaquecimento e resultar em ignição.

Não coloque o produto sob luz solar direta.
•	 Isso pode causar resposta incorreta dos sensores LiDAR e infravermelho, 

resultando em mau funcionamento ou falha.

Não bloqueie os sensores deste produto, nem coloque objetos estranhos 
neles. 
•	 Isso pode causar funcionamento defeituoso ou incorreto e falhas.
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 AVISO

Não coloque etiquetas ou fitas nos sensores e nas rodas.
•	 Isso pode causar mau funcionamento ou falha.

Não se sente sobre este produto, não coloque objetos pesados sobre 
ele, nem deixe que ele sofra um choque forte.
•	 Isso pode provocar danos ou falha deste produto, ou ferimentos. Preste 

atenção especial quando houver alguma criança nas proximidades.

Durante a operação, não toque nas rodas, nem coloque as mãos ou os 
pés no produto.
•	 Fazer isso pode causar ferimentos nas mãos ou outras partes do corpo. 

Preste atenção especial quando houver alguma criança nas proximidades.

Não permita que uma criança sem supervisão use o produto. As pessoas 
que não puderem expressar sua vontade, nem operar o produto de forma 
independente, não devem usá-lo.
•	 Isso pode causar choques elétricos, acidentes ou ferimentos.

Não derrame água ou detergente no produto, nem lave-o (a não ser a 
escova principal, a escova lateral, a caixa de pó e o filtro). 
•	 Isso pode causar choques elétricos, curtos-circuitos ou ignição.

Não toque no produto com as mãos molhadas. 
•	 Isso pode causar choques elétricos.

Não use a linha de limite magnético se ela estiver rasgada ou deformada, 
ou se parecer ter perdido sua força magnética. 
•	 Isso pode causar acidentes ou ferimentos.

Não deixe partes do corpo como mãos e cabelos, nem as roupas que 
você estiver vestindo, entrarem na abertura de sucção ou na abertura de 
ar deste produto. 
•	 Isso pode causar ferimentos.

Não deixe partes do corpo como mãos e cabelos, ou as roupas que você 
estiver vestindo, entrar em contato com escovas que estiverem girando.
•	 Isso pode causar ferimentos.

Este produto não deve aspirar os itens a seguir. Isso pode causar 
incêndio, ferimentos ou falha no motor.
Substâncias inflamáveis
•	 Óleos (querosene, gasolina, etc.)
•	 Solventes (benzina, diluente, etc.)
•	 Queimar itens como fósforos, incensos, velas e cinzas quentes. Elementos 

que emitem fumaça, como cigarros. Materiais com temperaturas elevadas.
•	 Combustíveis, como toner 
•	 Tintas
•	 Faíscas de ignição, pó de metal, etc, geradas ao cortar e moer metais.
•	 Gás inflamável (pulverização, etc.)

Substâncias explosivas
•	 Nitroglicerina, etc.
•	 Substâncias comburentes
•	 Alumínio, magnésio, titânio, zinco, fósforo vermelho, fósforo amarelo, 

celulóide, e outras substâncias químicas; poeira, gás e vapor da mesma
Objetos pontiagudos
•	 Vidros, ferramentas afiadas, lascas de madeira, metais, pedras, pregos, 

lâminas, pinos de pressão, agulhas, etc.
Produtos com espuma, como detergentes para carpete
Produtos que se solidificam e pó fino condutivo (pó metálico, carbono)
Agentes desumidificadores
Uma grande quantidade de pó (farinha, cinzas, pó químico de extintor de 
incêndio, etc.)
Substâncias que causam sintomas de envenenamento
Medicamentos
Lixo líquido e úmido
Fezes e vômito de animais, etc.
Resíduos de papel grandes, resíduos de plástico, fios

 AVISO

Não use o produto nas seguintes condições, que podem causar 
incêndios.
•	 Grande volume de combustíveis pairando no ar.
•	 A abertura de ar está bloqueada.
•	 A caixa de poeira e o filtro não foram colocados.
•	 O lixo ficou preso na escova principal, que está bloqueada.
•	 Há buracos e rasgos no filtro.
•	 A bateria não foi totalmente inserida.

Não provoque curto-circuito entre os terminais da seção de alimentação 
USB (para reparo).
•	 Inserir agulhas ou arames no terminal USB pode resultar em curto-

circuito, causa ignição ou emissão de fumaça.

Não olhe diretamente para o feixe de laser.
•	 Isso pode causar danos aos olhos.

Este produto cumpre com as normas de segurança aplicáveis e não 
pode ser modificado.
•	 Realizar reparos sem o conhecimento ou a habilidade adequada pode 

fazer com que o laser tenha um desempenho inadequado, causar 
acidentes ou ferimentos.

Não use produtos recarregáveis perto de linhas de alta tensão.
•	 Há o risco de mau funcionamento ou falha.

 AVISO

Se às vezes o produto não funciona, mesmo estando ligado, pare de 
usar o aparelho.
•	 Caso contrário, pode ser que haja fumaça, ignição, ou choque elétrico.

Pare de usar o produto imediatamente se ele estiver deformado ou 
excessivamente quente.
•	 Caso contrário, pode ser que haja fumaça, ignição, ou choque elétrico.

Pare de usar o produto se às vezes ele parar durante o funcionamento.
•	 Caso contrário, pode ser que haja fumaça, ignição, ou choque elétrico.

Pare de usar o produto imediatamente se ouvir um som anormal durante 
a operação. 
•	 Caso contrário, pode ser que haja fumaça, ignição, ou choque elétrico.

Pare de usar o produto imediatamente se ele estiver com um odor de 
queimado.
•	 Caso contrário, pode ser que haja fumaça, ignição, ou choque elétrico.

Antes do uso e da manutenção, tire velas acesas, vasos, etc. das mesas 
e prateleiras.
•	 Caso contrário, esses objetos podem cair após um choque com o 

aspirador, podendo resultar em acidentes.

Antes do uso e da manutenção, remova elásticos de borracha e outros 
objetos que podem, eventualmente, ser sugados pelo aparelho.
•	 Caso contrário, o produto pode sugar um elástico de borracha, etc., 

podendo resultar em acidentes.

Antes do uso e da manutenção, mova equipamentos e dispositivos 
acionados por controle que estejam localizados no mesmo nível deste 
produto.
•	 Caso contrário, este produto pode bater e pressionar o controle, podendo 

resultar em incêndios, ferimentos ou acidentes.

Antes da manutenção e da inspeção, certifique-se de desligar a 
alimentação do produto e remover as baterias.
•	 Caso contrário, pode ocorrer choque elétrico ou ferimentos.

Durante a manutenção, tenha cuidado para não prender os dedos.
•	 Isso pode causar ferimentos.

Se você usar marcapasso cardíaco ou implantável ou um desfibrilador 
implantável, use este produto a mais de 15 cm de distância do local da 
implantação.
•	 As ondas de rádio podem afetar o funcionamento de dispositivos 

médicos.
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 AVISO

Ao usar equipamentos que emitem ondas de rádio em instituições 
médicas, siga as instruções do local. Em uma área onde o uso é 
proibido, desligue a alimentação do produto. 
•	 Caso contrário, os dispositivos médicos podem falhar.

PRECAUÇÃO

Durante o uso e a manutenção, não coloque objetos estranhos em 
lacunas e aberturas.
•	 Isso pode causar choques elétricos, incêndios ou falhas neste produto.

Não use este produto em carpetes ou outros tapetes com pelos longos 
(superior a 7 mm).
•	 Isso pode fazer com que as escovas laterais fiquem presas, resultando 

em danos ao carpete e às escovas laterais.

Não use este produto em tapetes delicados (pelo de carneiro, feltro, etc.), 
pisos delicados (piso de madeira liso, piso de mármore, etc.), e pisos 
recém-encerados.
•	 Isso pode causar danos ou riscos. Interrompa o uso do produto caso 

algum dano tenha sido causado.

Não fique de pé ou sentado na superfície superior do produto.
•	 Isso pode fazer com que o produto se mova repentinamente, resultando 

em ferimentos, como uma queda.

Não use o produto por muitas horas com a abertura de sucção 
bloqueada.
•	 Isso pode causar deformação ou ignição ao produto, devido ao 

sobreaquecimento.

Não coloque a mão ou o pé embaixo do produto.
•	 Há um risco de que os dedos das mãos ou dos pés fiquem presos, 

resultando em ferimentos.

Interrompa o uso deste produto caso o filtro esteja sujo ou com poeira 
acumulada.
•	 Isso pode causar a redução na potências de sucção.

Não segure o produto com a parte da frente virada para baixo. 
•	 A poeira pode cair da abertura de sucção.

PRECAUÇÃO

Para evitar mau funcionamento, faça a manutenção de todos os 
sensores. 
•	 Uma resposta incorreta de um sensor pode causar ferimentos ou falhas 

devido ao mau funcionamento ou a queda do produto.

Coloque para dentro franjas longas de tapetes e carpetes.
•	 As borlas podem ficar presas nas rodas e/ou na escova principal, 

causando danos aos tapetes e a este produto.

Para transportar este produto, pare a operação e, em seguida, desligue 
a alimentação. Segure firmemente a alça de transporte para não prender 
as mãos.
•	 Levantar este produto inadvertidamente pode causar ferimentos ou 

falhas.

Guarde cabos e fios para que eles não fiquem presos neste produto.
•	 Caso contrário, o cabo de alimentação pode ficar preso e causar falha ou 

funcionamento defeituoso.

PRECAUÇÃO

Antes de limpar, remova os objetos que possam quebrar ou cair facilmente 
e objetos que não podem ser aspirados. Guarde fios e cabos longos.
•	 Caso contrário, o produto pode sofrer danos, riscos ou falhas.

Coloque corretamente o filtro no produto. Não use o produto sem o filtro, 
se ele estiver em posição errada ou rasgado. 
•	 Isso pode causar falhas, como o desgaste do motor. 
•	 O pó pode sair do produto e se tornar prejudicial à saúde.

Tenha cuidado para seus dedos não ficarem presos ao abrir e fechar a 
cobertura superior do produto e da caixa de poeira, ao colocar o filtro, 
conectar e desconectar a bateria.
•	 Há um risco de prender os dedos das mãos ou dos pés, resultando em 

ferimentos.

Sobre o manuseio
1.	 Use este produto em áreas internas. Não limpe lugares com uma grande 

quantidade de poeira, mesmo que seja na parte interna do ambiente.
2.	 Não limpe pisos cuja superfície seja rígida e irregular. Isso pode causar o 

desgaste precoce das escovas e das rodas.
3.	 Após a limpeza, remova a poeira de areia presa na escova principal, nas 

escovas laterais e nas rodas. Se essa poeira não for limpa, a superfície do 
piso pode ser danificada.

4.	 Ao usar o produto, coloque sempre a escova principal e sua cobertura.
5.	 Não lubrifique as peças móveis da escova principal, etc., pois isso pode fazer 

com que as peças de plástico quebrem.
6.	 Ao usar em superfícies delicadas, recomenda-se substituir pelos itens “escova 

principal macia” e “escova lateral macia” vendidos separadamente. No 
entanto, dependendo das condições da superfície, pode haver risco. Neste 
caso, interrompa o uso do produto.

7.	 Não arraste o produto. Para transportar o produto, levante-o do chão.
8.	 Não coloque etiquetas ou fitas nas peças de sensores e rodas, não deforme 

o para-choques e as rodas, nem pressione o para-choques com força. Isso 
pode causar mau funcionamento.

9.	 Ao aspirar pó fino, como gesso, cimento, e giz, faça manutenção do filtro, do 
sensor de descida e do sensor LiDAR. 

10.	 Não aspire os itens a seguir, pois isso pode causar riscos no interior do 
produto, obstrução de poeira, ou falhas. Se algum desses itens for aspirado 
acidentalmente, interrompa a operação e descarte a poeira.
(1) Resíduos molhados (resíduos líquidos e úmidos)
(2) Fezes de animais, etc.
(3) Grande volume de areia e poeira 
(4) Fios
(5) objetos cortantes (vidros, ferramenta de corte, alfinetes, etc.)
(6) Entulhos de tamanho e volume grande 
(7) Objetos com pouca permeabilidade do ar (embalagens plásticas de 

alimentos, vinil, filme plástico, etc.)
11.	 Se a escova inferior da abertura de sucção, os rodízios, as rodas motrizes ou 

o rolo da cobertura da escova principal estiverem desgastados, interrompa 
o uso e consulte a loja em que comprou o produto ou o nosso escritório de 
vendas. Usar o aspirador de pó robotizado com peças desgastadas pode 
causar danos à superfície do piso.

12.	 Durante a operação, pode ocorrer um ruído na tela da TV, mas isso não afeta 
o funcionamento da TV.

13.	 Tenha cuidado ao usar este produto em locais com sistema de segurança. 
Este produto pode ser incorretamente detectado pelo sistema de segurança 
como um intruso.

14.	 Não faça o seguinte.
(1) Deixar o produto sem uso por um longo período com as baterias dentro 

dele
(2) Usar com o sensor sujo ou com o filtro entupido
(3) Usar ao notar um erro de bateria (cheiro estranho, vazamento de líquido, 

aquecimento, deformação, ou outras anormalidades)
(4) Usar sem remover a poeira de areia e outros objetos estranhos presos na 

escova principal, nas escovas laterais e nas rodas
(5) Usar com componentes desgastados ou esgotados
(6) Usar sem ler o manual do usuário
(7) Virar o produto de cabeça para baixo e realizar a manutenção sem 

remover a bateria
(8) Usar sem fazer manutenção na linha de limite magnético

Uso e manutenção da bateria

AVISO
Leia todos os avisos e instruções de segurança. Não seguir os avisos e 
as instruções pode resultar em choque elétrico, incêndio e/ou ferimentos 
graves.
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1.	 Recarregue apenas com o carregador especificado pelo fabricante. Um 
carregador adequado para um tipo de cartucho de bateria pode criar risco de 
incêndio quando usado com outros cartuchos de bateria.

2.	 Só use aparelhos com cartuchos de bateria determinados especificamente 
para eles. O uso de outros cartuchos de bateria pode criar o risco de 
ferimentos e incêndio.

3.	 Quando o cartucho de bateria não estiver em uso, mantenha-o longe de 
outros objetos metálicos, como clipes de papel, moedas, chaves, pregos, 
parafusos ou outros objetos metálicos pequenos, que podem fazer a conexão 
de um terminal com o outro. O curto-circuito nos terminais de bateria pode 
causar queimaduras ou incêndio.

4.	 Em condições de abuso da bateria, pode vazar líquido de dentro dela. Neste 
caso, evite contato. Se ocorrer um contato acidental, lave a área com água. 
Se o líquido entrar em contato com os olhos, procure atendimento médico. O 
líquido que vazou da bateria pode causar irritação ou queimadura.

5.	 Não use ferramentas ou cartuchos de bateria danificados ou modificados. As 
baterias danificadas ou modificadas podem apresentar um comportamento 
imprevisível e resultar em incêndio, explosão ou risco de ferimentos.

6.	 Não exponha a ferramenta ou o cartucho da bateria ao fogo ou a 
temperaturas excessivas. A exposição ao fogo ou a uma temperatura acima 
de 130°C pode causar explosões.

7.	 Siga todas as instruções de carregamento e não carregue a bateria ou a 
ferramenta fora do intervalo de temperatura especificada nas instruções. O 
carregamento indevido ou a temperaturas fora do intervalo especificado pode 
danificar a bateria e aumentar o risco de incêndio.

8.	 A manutenção deve ser realizada por uma pessoa qualificado para o 
reparo, utilizando somente peças de reposição idênticas. Isso garantirá a 
manutenção da segurança do produto.

9.	 Não modifique, nem tente reparar o aparelho ou o cartucho da bateria, exceto 
conforme indicado nas instruções de uso e manutenção.

10.	 Evite que a operação seja acidentalmente iniciada. Verifique se o interruptor 
está na posição “desligado” antes de o conectar ao cartucho da bateria, 
antes de pegar ou de transportar o aspirador de pó robotizado. Transportar 
o aspirador de pó robotizado com o dedo no interruptor ou carregá-lo com a 
alimentação ligada pode causar acidentes. 

11.	 Desconecte o cartucho da bateria do aspirador de pó robotizado antes de 
fazer quaisquer ajustes, trocar acessórios ou armazenar o aspirador de pó 
robotizado. Tais medidas de segurança preventiva reduzem o risco de iniciar 
o aspirador de pó robotizado acidentalmente.

12.	 O cartucho da bateria não é enviado de fábrica com a bateria totalmente 
carregada. Carregue a bateria antes de usar.

13.	 Tampe o cartucho da bateria sempre que não estiver usando.

Instruções de segurança importantes para o cartucho 
da bateria
1.	 Antes de usar a bateria, leia todas as instruções e marcas de advertência sobre 

(1) o carregador da bateria, (2) a bateria e (3) o produto que usa a bateria.
2.	 Não desmonte nem modifique o cartucho de bateria. Isso pode causar 

incêndios, aquecimento excessivo ou explosões.
3.	 Se o tempo de operação ficar muito mais curto, pare de usar o aparelho 

imediatamente. Isso pode resultar em risco de sobreaquecimento, possíveis 
queimaduras e até mesmo explosões.

4.	 Se os eletrólitos entrarem em contato com seus olhos, lave-os com água limpa e 
procure atendimento médico imediatamente. Isso pode causar perda de visão.

5.	 Não cause curto-circuito no cartucho da bateria:
(1) Não toque nos terminais com materiais condutores.
(2) Evite armazenar o cartucho da bateria em um recipiente com outros 

objetos metálicos, como pregos, moedas, etc.
(3) Não exponha o cartucho da bateria à água ou à chuva. O curto-circuito 

da bateria pode causar um grande fluxo de corrente, sobreaquecimento, 
possíveis queimaduras e até mesmo uma pane.

6.	 Não armazene nem use a ferramenta e o cartucho da bateria em locais onde 
a temperatura possa alcançar ou exceder 50°C.

7.	 Não incinere o cartucho da bateria, mesmo que esteja muito danificado ou 
completamente desgastado. O cartucho da bateria pode explodir e causar 
um incêndio.

8.	 Não pregue, corte, esmague, jogue, solte ou bata o cartucho da bateria 
contra um objeto rígido. Isso pode causar incêndios, aquecimento excessivo 
ou explosões.

9.	 Não use se a bateria estiver danificada.
10.	 As baterias de íons de lítio contidas estão sujeitas aos requisitos da 

Legislação de Mercadorias Perigosas. Para transportes comerciais, por 
exemplo, por terceiros e agentes de frete, devem ser observadas as 
exigências especiais de embalagem e rotulagem. 	
Para preparar o item que será enviado, é necessário consultar um 
especialista em materiais perigosos. Observe também regulamentos 
nacionais possivelmente mais detalhados. 	
Cubra ou coloque uma fita em contatos abertos e embale a bateria de forma 
que ela não possa se deslocar dentro da embalagem.

11.	 Ao descartar o cartucho da bateria, remova-o da ferramenta e descarte-o em 
um local seguro. Siga as regulamentações locais relacionadas ao descarte 
de baterias.

12.	 Use as baterias apenas com os produtos especificados pela Makita. Colocar 
as baterias em produtos não conformes pode resultar em incêndio, calor 
excessivo, explosão ou vazamento de eletrólitos.

13.	 Se a ferramenta não for usada por um longo período de tempo, a bateria 
deve ser removida da ferramenta.

14.	 Durante e após o uso, o cartucho da bateria pode absorver calor, podendo 
causar queimaduras ou queimaduras de baixa temperatura. Preste atenção 
ao manuseio de cartuchos de bateria quentes.

15.	 Não toque no terminal da ferramenta imediatamente após o uso, pois pode 
estar quente o suficiente para causar queimaduras.

16.	 Não permita que lascas, poeira ou terra fiquem presas nos terminais, orifícios 
e ranhuras do cartucho da bateria. Isso pode resultar em um desempenho 
ruim ou em quebra da ferramenta ou do cartucho da bateria.

17.	 A menos que a ferramenta suporte o uso perto de linhas de energia elétrica de 
alta voltagem, não utilize o cartucho de bateria perto delas. Isso pode resultar 
em mau funcionamento ou quebra da ferramenta ou do cartucho da bateria.

18.	 Mantenha a bateria longe do alcance de crianças.

GUARDE ESTAS INSTRUÇÕES.
PRECAUÇÃO

Use somente baterias originais da Makita. O uso de baterias não originais 
da Makita, ou baterias que foram alteradas, pode fazer com que a bateria 
estoure, causando incêndio, ferimentos e danos materiais. Isso também 
anula a garantia da Makita para a ferramenta da Makita e o carregador.

Dicas para obter a duração máxima da vida útil da bateria
1.	 Carregue o cartucho da bateria antes que ele descarregue completamente. 

Ao notar que a ferramenta está com menos potência, pare o funcionamento e 
carregue o cartucho da bateria.

2.	 Nunca recarregue um cartucho de bateria totalmente carregado. A sobrecarga 
reduz a vida útil da bateria.

3.	 Carregue o cartucho da bateria em temperatura ambiente, entre 10 e 40°C. 
Espere o cartucho de bateria quente esfriar antes de carregá-lo.

4.	 Quando não estiver usando o cartucho da bateria, remova-o da ferramenta 
ou do carregador.

5.	 Carregue o cartucho da bateria se não usá-lo por um longo período (mais de 
seis meses). 

Precauções relacionadas às ondas de rádio
•	 Não utilize este produto nos seguintes locais.

-- Dentro ou perto de locais com equipamentos médicos
-- Próximo a dispositivos eletrônicos com controle de alta precisão ou 
sinais fracos (exemplos de dispositivos eletrônicos que exigem cuidado: 
aparelhos auditivos, marcapassos e outros equipamentos médicos, 
alarmes de incêndio, portas automáticas e outros equipamentos 
controlados automaticamente)

-- Dentro de um hospital ou aeronave (Siga as instruções do hospital ou da 
companhia aérea e não utilize o produto em áreas proibidas)

•	 A conexão e o desempenho sem fio não são garantidos em todos os 
ambientes. As ondas de rádio podem não ser recebidas ou podem ser 
interrompidas nos seguintes casos.
-- Utilização em edifícios construídos com concreto, vergalhões e metal
-- Instalação próxima a obstáculos
-- Utilização em locais onde ocorre interferência com dispositivos de 
comunicação sem fio que utilizam a mesma frequência

-- Utilização em locais com equipamentos que produzem campos magnéticos, 
eletricidade estática ou interferência de rádio, tais como fornos microondas

Respectivas marcas comerciais e marcas 
registradas

Aviso de marca registrada
•	 Android e Google Play são marcas comerciais ou marcas registradas do 

Google LLC.
•	 iPhone é uma marca comercial da Apple, Inc., registrada nos EUA e em 

outros países.
•	 A marca iPhone é usada com a licença da Aiphone Co., Ltd.
•	 A App Store é uma marca de serviço da Apple Inc.
•	 Wi-Fi é uma marca comercial e registrada da Wi-Fi Alliance.
•	 A marca e os logotipos Bluetooth® são marcas registradas de propriedade da 

Bluetooth SIG, Inc. e o uso de tais marcas pela Makita é feito mediante licença. 
Outras marcas e nomes comerciais pertencem aos seus respetivos proprietários.

•	 Todas as outras marcas comerciais deste documento são propriedade dos 
seus respectivos donos.
As marcas ™ e ® são omitidos em algumas partes do texto principal.
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Nomes das peças

Unidade principal (vista superior, lateral, interior)

1

2

3

4
5

11

10

9

12
7

13

12

8

6

14

1.	 Sensor de câmera
2.	 Para-choques
3.	 Sensor ultrassônico
4.	 Alça de transporte (Consulte a página 10.)
5.	 Cobertura superior
6.	 Botão de abertura
7.	 Caixa de poeira (Consulte a página 13.)

8.	 Painel de operação (visor) (Consulte a página 9.)
9.	 Slot de inserção da bateria esquerda
10.	 Slot de inserção da bateria direita
11.	 Orifício de saída do ar
12.	 LED de posição
13.	 Sensor LiDAR
14.	 Marca LASER CLASS1

Unidade principal (vista inferior)

3

5

7

8

3

7

8

9 9

7

7 71

2 64

9 1

10

1.	 Sensor de ímã para detecção de limites (embutido)
2.	 Escova principal
3.	 Escova lateral
4.	 Escova inferior
5.	 Cobertura da escova principal

6.	 Orifício de sucção
7.	 Sensor de descida
8.	 Roda motriz
9.	 Rodas
10.	 Linha de aterramento

OBSERVAÇÃO

•	 A linha de aterramento reduz a carga elétrica no sensor. 

       : Não puxe ou corte acidentalmente a linha de aterramento.
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Unidade principal (painel de operação (visor))

1 2 3 5 6 7

8

10
9

11
12
13

4

1417181916 15

20
21

22

23

24

1.	 Luz de ligação do smartphone (verde)
2.	 Indicador luminoso de temporizador LIGADO (verde) 

(Consulte a página 19.)
3.	 Indicador luminoso de temporizador DESLIGADO (OFF) 

(verde) (Consulte a página 19.)
4.	 Indicador da hora (verde)
5.	 Indicador luminoso de erro (vermelho) (Consulte a 	

página 28.)
6.	 Indicador luminoso de manutenção do filtro (vermelho) 

(Consulte a página 28.)
7.	 Indicador luminoso de erro da escova (vermelho) (Consulte 

a página 28.)
8.	 Indicador luminoso do som (verde) (Consul te a 	

página 22.)
9.	 Indicador luminoso de detecção de limites (verde) 

(Consulte a página 20.)
10.	 Indicador luminoso da ventoinha do aspirador (verde) 

(Consulte a página 18.)
11.	 Botão Definições
12.	 Botão Confirmação

13.	 Botão Seguinte
14.	 Botão Para cima, botão Para baixo
15.	 Indicador luminoso do nível de carga da bateria direita 

(verde) (Consulte a página 15.)
16.	 Indicador luminoso do nível de carga da bateria esquerda 

(verde) (Consulte a página 15.)
17.	 Botão Iniciar/Parar (Consulte a página 15.)
18.	 Indicador luminoso do nível de limpeza (branca) (Consulte 

a página 17.)
19.	 Botão do temporizador DESLIGADO (Consulte a 	

página 19.)
20.	 Botão do temporizador LIGADO (Consulte a página 18.)
21.	 Botão de conexão do smartphone
22.	 Botão de comutação do modo (Consulte a página 16.)
23.	 Visor  do número do modo/cômodo (Consul te  a 	

página 16.)
24.	 Indicador luminoso de registo da divisão (verde) (Consulte 

a página 16.)

Controle remoto

1

2

3

5
6

7

8

4

1.	 Botão DESLIGAR
2.	 Botões de ação
3.	 Botão Iniciar/Parar
4.	 Botão avisador/luminoso do sinalizador de localização

5.	 Botão LIGAR/DESLIGAR som
6.	 Botão LIGAR/DESLIGAR ventoinha do aspirador
7.	 Botão Alterar
8.	 Botão Ponto de partida

Acessórios padrão

•	 Escovas laterais (quatro)
Dois são para substituição. Anexe dois ao aspirador 
de pó robotizado. (Consulte a página 13.) 

•	 Controle remoto •	 Pilhas secas AAA (duas) * Específico ao país
Instalar as pilhas no controle remoto. (Consulte a 
página 13.) 
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Preparação antes de limpar

Sobre o carregamento do aspirador de pó 
robotizado

PRECAUÇÃO
Ao carregar o aspirador de pó robotizado, pare a operação, desligue a 
alimentação e, em seguida, segure a alça de transporte firmemente, para 
não prender a mão.
•	 Caso contrário, sua mão pode ficar presa na alça.

Sempre que for levantar o aspirador de pó robotizado, mantenha-se bem 
posicionado e equilibrado.
•	 Caso contrário, pode ocorrer ferimentos ou falhas.

Tome cuidado ao levantar o aspirador de pó robotizado.
•	 Isso pode causar ferimentos ou falhas.

Não segure o aspirador de pó robotizado com a frente voltada para baixo. 
•	 A poeira pode cair da abertura de sucção.

Sobre a limpeza realizada pelo aspirador 
de pó robotizado 
•	 O aspirador de pó robotizado detecta obstáculos com os sensores LiDAR 

e ultrassônico, e funciona evitando esses obstáculos. Ele coleta e aspira a 
poeira com suas escovas laterais e com a escova principal. Dependendo das 
condições, pode ser que ele não reconheça um obstáculo. Ao bater em um 
obstáculo, o para-choques detecta o contato e evita o obstáculo.

•	 O aspirador de pó robotizado pode subir um degrau de cerca de 2 cm. Mas 
se o degrau tiver menos de 2 cm, pode ser que o aspirador de pó robotizado 
não consiga subir, dependendo das condições, como o formato do degrau. 

•	 Em um local inclinado ou desnivelado, a superfície inferior do aspirador de 
pó robotizado pode ficar presa e uma das rodas motrizes pode levantar, o 
que faz com que o aspirador de pó robotizado pare, devido a um erro. Se o 
aspirador de pó robotizado parar com frequência, não permita que ele entre 
naquele lugar. (Consulte a página 20.)

•	 Se houver um obstáculo perto de uma parede, o aspirador de pó robotizado 
pode ir em direção à parede ao tentar evitar o obstáculo.

•	 O sensor LiDAR pode não ser capaz de reconhecer obstáculos com as 
seguintes características, o que pode resultar em mapeamento impreciso ou 
esbarrar em obstáculos.
-- Obstáculos altamente refletivos, como espelhos
-- Obstáculos altamente transparentes, como vidro
-- Obstáculos feitos de material preto e brilhante
-- Obstáculos finos, como as pernas de uma cadeira ou mesa

•	 Ao entrar em um espaço estreito mais baixo do que sua altura, o aspirador de 
pó robotizado pode ficar preso. Nesse caso, coloque uma tela ou algo do tipo. 

1

	 1. Bloqueie a passagem com uma tela ou algo do tipo.

•	 O aspirador de pó robotizado pode determinar que pisos pretos, pisos 
transparentes (como pisos de vidro), ou áreas pretas no piso de madeira 
sejam degraus, tentando evitá-lo.

•	 Pode ser que o aspirador de pó robotizado não consiga aspirar a poeira na 
área em torno de um degrau sobre o qual o aspirador de pó robotizado pode 
subir, em um espaço isolado ou estreito em que ele não possa entrar, ou um 
lugar que as escovas laterais não possam alcançar.

•	 O aspirador de pó robotizado pode lançar longe um objeto pequeno e rígido, 
como uma pedra pequena.

•	 O aspirador de pó robotizado pode subir um degrau acidentalmente, caso 
haja um objeto que o ajude a subir (por exemplo, uma tábua ou um tapete). 
Mantenha esses objetos longe dos degraus.

PRECAUÇÃO
Não use o aspirador de pó robotizado nos seguintes lugares.
•	 Não use o aspirador de pó robotizado em lugares como carpetes com 

pelos de mais de 7 mm de altura, tapetes com pelos que caem facilmente 
ou tapetes irregulares.
O aspirador de pó robotizado pode parar de funcionar nesse tipo de tapete, 
as baterias podem ficar presas nas escovas laterais, ou o tapete/as escovas 
laterais podem ser danificadas. Se o aspirador de pó robotizado não funcionar 
direito em tapetes diferentes dos descritos acima, evite usá-lo.

•	 Não use o aspirador de pó robotizado em colchões, cobertores, 
almofadas de chão, etc. 

•	 Não use o aspirador de pó robotizado em áreas molhadas, banheiros, 
lavabos, sótãos, ao ar livre, etc.

•	 Não use o aspirador de pó robotizado em lugares molhado, lugares que 
podem ficar molhados, ou em lugares quentes e úmidos.

Para evitar que o aspirador de pó 
robotizado caia

 AVISO
Certifique-se de que o aspirador de pó robotizado não irá cair.
•	 Caso caia, pode quebrar ou causar ferimentos.

•	 Não use o aspirador de pó robotizado em um mezanino, um loft, uma escada, 
um local sem paredes ou um local com inclinação de 10° ou mais.
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•	 Em lugares onde possam ocorrer acidentes ou outras situações perigosas 
devido a uma queda, coloque um objeto com uma altura de 25 cm ou mais, 
que possa servir como uma parede (objeto que não se move ou cai quando 
atingido pelo aspirador de pó robotizado).

1

	 1. Altura de 25 cm ou superior

•	 Se, devido à condensação, o sensor de descida na superfície inferior do 
aspirador de pó robotizado acumular sujeira ou gotas de água, limpe-o com 
um pano macio e seco, um cotonete, etc.

1

1 1

1

	 1. Sensor de descida (cinco lugares)

•	 O aspirador de pó robotizado pode não funcionar corretamente quando 
exposto à luz solar ou à luz infravermelha de outros equipamentos. Certifique-
se de que ele não esteja exposto à luz infravermelha de aquecedores 
halógenos, controles remotos, sensores e outros equipamentos, nem à e luz 
solar proveniente de vidro fosco, etc.

•	 Não usar quando houver objetos como tapetes, esteiras ou placas próximas 
a um degrau. Se um objeto como um tapete, tapete ou placa estiver cobrindo 
o degrau, o sensor de descida pode não reconhecer o degrau corretamente.

•	 Em lugares em que a distância da parede para o degrau seja inferior a cerca 
de 1 metro, o aspirador de pó robotizado pode cair ao se mover para trás. 
Não use o aspirador de pó robotizado quando a distância da parede para o 
degrau for inferior a cerca de 1 metro.

1

	 1. Inferior a cerca de 1 metro

•	 Quando houver uma tampa de esgoto (grelha), o sensor de descida pode 
reconhecê-lo como um degrau e não conseguir passar por cima. Se for 
necessário passar por cima, cubra com uma placa ou algo do tipo.

•	 Um degrau de cerca de 3 cm ou menos pode não ser reconhecido como 
um degrau pelo sensor de descida, fazendo com que o aspirador de pó 
robotizado desça o degrau ao andar em linha reta. Quando houver um 
degrau de cerca de 2 a 3 cm, evite usar o aspirador de pó robotizado.

•	 Feche portas de correr, telas ou janelas, porque a diferença de nível de seus 
quadros ou trilhos pode não ser reconhecida como um degrau pelos sensores 
do para-choques.

•	 Não use o aspirador de pó robotizado em superfícies quebradiças, como 
vidro.

Organização de um local para a limpeza

 AVISO
Mova objetos que possam causar danos ou acidentes caso entre em 
contato com o aspirador de pó robotizado.
Guarde objetos que não devem ser aspirados, que dificultam o 
movimento do aspirador de pó robotizado, e objetos que provavelmente 
ficarão presos na escova principal, nas rodas e nas escovas laterais.
•	 Deixar objetos que podem obstruir o movimento do aspirador de pó 

robotizado durante a limpeza pode causar acidentes ou ferimentos.

•	 Não use o aspirador de pó robotizado perto de objetos que ficam quentes, 
como aparelhos de aquecimento (aquecedores elétricos). Isso pode causar 
acidentes, ignições ou falhas. (Não use aparelhos de aquecimento durante a 
operação.) 
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•	 Não use o aspirador de pó robotizado em lugares equipados com extensões 
de tomadas. As extensões de tomadas devem estar sempre recolhidas.

•	 No caso de paredes feitas com material frágil (por exemplo, paredes de 
argila, portas decoradas ou portas de correr, biombos), coloque objetos que 
sirvam como uma parede na frente deles, para que não sejam danificados.

•	 Não usar em locais onde objetos instáveis ou objetos que caem facilmente 
sejam colocados. 	
Objetos instáveis e que caem facilmente devem ser colocados em outro 
cômodo.

•	 Coloque equipamentos e dispositivos com controles localizados no mesmo 
nível do aspirador de pó robotizado.

•	 Guarde velas e objetos fáceis de quebrar.
•	 No caso de objetos com rodas (como caminhões de brinquedo, cadeiras de 

rodas e cadeiras leves, que se movem facilmente), trave as rodas ou guarde-
os. 

•	 Não usar com cordas soltas que possam ficar presas ou emaranhadas. 	
Deixe os cabos de alimentação paralelos às paredes, para que o aspirador 
de pó robotizado não fique preso.

•	 Guarde objetos longos e finos, como cordas e cintos.
•	 Guarde objetos pequenos que podem ser facilmente aspirados, e objetos 

valiosos.
•	 Guarde objetos que possam bloquear a passagem do aspirador de pó 

robotizado, como mesas de escritório, cadeiras, ferramentas e placas.
•	 Se o aspirador de pó robotizado aspirar fezes de animais ou outros resíduos 

líquidos, ele pode ficar danificado. Limpe-os.
•	 Guarde ou esconda as borlas ou outros acessórios dos tapetes.

•	 Levante as bainhas das cortinas, etc. que ficam penduradas no chão. As 
bainhas podem ficar presas na escova principal, etc.

•	 Guarde tapetes finos e escorregadios, como um esteiras e carpetes. Os 
tapetes e as escovas laterais podem ser danificados.

•	 Guarde papéis e panos finos, sacos plásticos, etc.
•	 Em lugares que levam a um ambiente externo, feche as portas para evitar 

que o aspirador de pó robotizado vá para fora. Se não for possível fechar as 
portas, não use o aspirador de pó robotizado. Além disso, feche as portas 
dos cômodos em que o aspirador de pó robotizado não deve entrar.

•	 O aspirador de pó robotizado pode não funcionar corretamente em 
superfícies escorregadias. Verifique a condição do piso antes de usar.

•	 Garanta que haja um caminho de 80 cm ou mais para a limpeza.
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Preparação para uso

Colocação das escovas laterais

 AVISO
Antes de colocar as escovas laterais, verifique se as baterias foram 
removidas do aspirador de pó robotizado.
•	 Se a bateria for deixada no aspirador de pó robotizado, pode resultar em 

choque elétrico ou ferimento.

Ao colocar as escovas laterais, use um tapete ou algo semelhante para que o 
aspirador de pó robotizado e a superfície do chão não sejam danificados.

1.	 Vire o aspirador de pó robotizado de cabeça para baixo.
2.	 Deslize a alavanca de bloqueio da escova lateral para  (marca de 

liberação).

1

2

	 1. Alavanca de bloqueio  2. Escova lateral

3.	 Coloque a escova lateral de modo que o eixo na parte inferior do aspirador 
de pó robotizado se encaixe na forma do orifício da escova lateral.

4.	 Empurre a alavanca de bloqueio da escova lateral em direção à  (marca 
de bloqueio) até ouvir um clique. (Empurre corretamente até chegar ao ponto 
mostrado no desenho.)

•	 Após a instalação, levante levemente a escova lateral para ver se ela não se 
solta do aspirador de pó robotizado.

•	 Coloque duas escovas laterais, uma do lado esquerdo e outra do lado direito.

Como desembalar a caixa de poeira

AVISO
Ao abrir a cobertura superior do aspirador de pó robotizado, verifique se 
as baterias foram removidas do aspirador de pó robotizado.
•	 Se a bateria for deixada no aspirador de pó robotizado, pode resultar em 

choque elétrico ou ferimento.

1.	 Pressione o botão de abertura ( ) para abrir a cobertura superior. 
Tenha cuidado, porque a cobertura superior abre rapidamente.

2.	 Remova a caixa de poeira.

3.	 Retire o material de embalagem.

4.	 Coloque a caixa de poeira de volta no aspirador de pó robotizado e empurre 
a cobertura superior para fechar até ouvir o clique.
Ao fechar a cobertura superior, tenha cuidado para não prender os dedos.

Como colocar baterias no controle remoto
1.	 Ao pressionar  na tampa do controle remoto, deslize a tampa na 

direção mostrada pela seta e remova-a.
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2.	 Insira as baterias na direção correta.

3.	 Anexe a tampa.

OBSERVAÇÃO

•	 Alinhe corretamente a polaridade das baterias.
•	 São necessárias duas baterias secas AAA. As duas baterias devem ser 

novas e do mesmo tipo.
•	 Tire as baterias quando não for usar por um longo período de tempo, para 

evitar falhas devido à ruptura e ao vazamento de líquidos.
•	 Se a solução em uma bateria entrar em seus olhos ou entrar em contato com 

a pele ou roupas, lave imediatamente com água limpa.
•	 O controle remoto não deve ser submetido a choques ou umidade. Não 

coloque o controle remoto sob a luz solar direta, ou perto de aquecedores 
elétricos, etc. Isso pode causar falhas.

Indicação da capacidade restante da bateria
Apenas para cartuchos da bateria com o indicador

1

2

	 1. Indicadores luminosos 2. Botão de seleção

Pressione o botão de seleção no cartucho da bateria para indicar a capacidade 
restante da bateria. Os indicadores luminosos acendem por alguns segundos.

Indicadores luminosos Capacidade restante

Acesa Desligada Piscando

75% a 100%

50% a 75%

25% a 50%

0% a 25%

Carregue a bateria.

A bateria pode ter
parado de funcionar.

OBSERVAÇÃO

•	 Dependendo das condições de uso e da temperatura ambiente, a indicação 
pode ser ligeiramente diferente da capacidade real.

•	 O primeiro indicador luminoso (extrema esquerda) piscará quando o sistema 
de proteção da bateria funcionar.

Instalação e remoção das baterias 
(vendido separadamente)
•	 O aspirador de pó robotizado funciona mesmo com apenas uma bateria.
•	 Com duas baterias, ele pode ser executado por um longo período de tempo.

Como instalar

 AVISO
A bateria deve ser firmemente colocada até o ponto máximo. Se a parte 
vermelha na parte superior do botão estiver visível, o travamento não 
ocorreu. Coloque completamente a bateria, até que a parte vermelha 
fique invisível.
•	 Caso isso não ocorra, a bateria pode sair e causar um acidente ou uma 

falha.
Não force a colocação do cartucho da bateria. 
•	 Se o cartucho não deslizar facilmente, não está sendo inserido 

corretamente.
Ao instalar o cartucho da bateria, segure firmemente a ferramenta e o 
cartucho da bateria.

Insira uma bateria com firmeza na ranhura do aspirador de pó robotizado, até o 
ponto máximo. Quando a bateria estiver completamente travada, será ouvido um 
clique.

OBSERVAÇÃO

Ao instalar uma bateria, tenha cuidado para não colocar os dedos entre o 
aspirador de pó robotizado e a bateria.

Como retirar

 AVISO
Ao remover uma bateria, verifique se a alimentação do aspirador de pó 
robotizado está desligada. Não remova a bateria quando o aspirador de 
pó robotizado estiver em modo de espera. (Consulte “Ligar/Desligar a 
alimentação” na página 15.)
•	 Remover a bateria com a alimentação ligada pode causar falhas.

Ao remover o cartucho da bateria, segure firmemente a ferramenta e o 
cartucho da bateria.

Quando estiver operando o botão da bateria, levante- a.
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Ligar/Desligar a alimentação
•	 Quando a alimentação estiver ligada, o aspirador de pó robotizado entra 

no modo de espera. No modo de espera, é possível fazer limpeza, alterar 
ajustes e estabelecer conexão com o app.

•	 Se o aspirador de pó robotizado, o controle remoto ou o app não tiverem sido 
operados por aproximadamente 30 minutos no modo de espera, a alimentação 
será desligada. (Se a luz de ligação do smartphone estiver acesa na caixa 
acima, a alimentação não será desligada.)

•	 Desl igue a al imentação ao f inal  da operação e no momento do 
armazenamento.

•	 Quando o aspirador de pó robotizado estiver em modo de suspensão, não é 
possível se comunicar com o app.

•	 Quando a alimentação do aspirador de pó robotizado estiver desligada, ele 
não poderá ser operado a partir do controle remoto ou do app.

Como ligar a alimentação
1.	 Com a alimentação do aspirador de pó robotizado desligada, pressione o 

botão Iniciar/Parar.

2.	 Não realize nenhuma operação até que a hora seja exibida.
Ao usar o aspirador de pó robotizado pela primeira vez, é necessário antes 
configurar a hora. Ajuste a hora do dia. (Consulte a página 22.)

1

2

   1. [LOAd] pisca no indicador da hora, e os quatro indicadores luminosos de 
nível de limpeza ligam e desligam no sentido horário. A velocidade de 
comutação dos indicadores luminosos aumenta à medida que ocorre a 
inicialização.

2. Depois que todas os indicadores luminosos estiverem acesos, a inicialização 
do aspirador de pó robotizado será concluída (modo de espera).

Como desligar a alimentação
Mantenha o botão Iniciar/Parar do aspirador de pó robotizado pressionado, ou 
pressione o botão Desligar do controle remoto.
Ao desligar completamente a alimentação, o visor e os indicadores luminosos do 
aspirador de pó robotizado são desligados. Portanto, espere sem retirar as baterias.
Ao terminar de usar o aspirador de pó robotizado, ou ao armazená-lo, desligue a 
alimentação e remova as baterias.

OBSERVAÇÃO

Não remova as baterias antes que a alimentação esteja completamente desligada 
(antes que o visor e os indicadores luminosos sejam desligados). As informações 
do mapa e o histórico de limpeza salvos podem ser excluídos.

Como ler o indicador luminoso de alimentação da 
bateria do aspirador de pó robotizado

Estado do indicador luminoso 
de  

alimentação da bateria

Capacidade restante da bateria

Cerca de 60% ou superior

Cerca de 20 a 60%

Menos de cerca de 20%

Sem capacidade restante
Nenhuma bateria instalada

A capacidade restante é uma indicação aproximada e pode variar dependendo 
das condições de funcionamento, temperatura ambiente, tipo de bateria e 
consumo de energia da bateria, etc.

O que configurar antes de limpar
Antes de limpar, faça os ajustes necessários para o aspirador de pó robotizado.

Ligar/Desligar a ventoinha do aspirador
No caso de limpar somente poeira grande e visível, desligar a ventoinha do 
aspirador permite que o tempo de funcionamento seja mais longo. Para saber 
como ligar e desligar a ventoinha do aspirador, consulte a página 18.

Ligar/Desligar o ajuste de som
Quando o ajuste de som do aspirador de pó robotizado estiver desligado, ele fará 
uma limpeza silenciosa. (Consulte a página 22.)

Ajuste da função de detecção de limites
Com a função de detecção de limites ligada, o aspirador de pó robotizado 
reconhece a linha de limite magnético montada em uma superfície do chão. A 
linha de limite magnético serve como uma linha de limite, e o aspirador de pó 
robotizado não ultrapassa esta linha. Ou seja, a área de execução pode ser 
limitada. Para saber como ajustar a função de detecção de limites, consulte a 
página 20.
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Como Usar

Limpeza
•	 O aspirador de pó robotizado funciona de três maneiras: 

- modo de limpeza livre, que não exige registro de mapeamento, 
- modo de limpeza de mapeamento (consulte “Limpeza de um cômodo com 
mapeamento” nesta página), que exige que as informações do cômodo 
sejam registradas para a limpeza, e

- operação manual com controle remoto. 
•	 O modo de limpeza livre é recomendado para limpeza em vários cômodos ou 

em um ambiente com mudanças frequentes e significativas no layout.
•	 Em cômodos que não tenham iluminação adequada no momento de 

mapeamento, utilize o modo de limpeza livre.
•	 Se a carga de bateria restante do aspirador de pó robotizado ficar fraca, o 

aspirador suspende a limpeza e retorna ao local onde a limpeza começou.

Limpeza de um cômodo com o controle remoto
É possível operar o aspirador de pó robotizado para limpeza pressionando os 
botões de ação do controle remoto.

1

4

2 3

1.	 Mover para a frente: Pressione .

2.	 Virar para a esquerda: Pressione .

3.	 Virar para a direita: Pressione .

4.	 Mover para trás: Mantenha  pressionado e pressione .

OBSERVAÇÃO

•	 Não utilize o aspirador de pó robotizado em lugares estreitos ou superfícies 
irregulares.

•	 Ao operar o aspirador de pó robotizado com o controle remoto, tenha cuidado 
para evitar colisões ou quedas.

•	 Se houver algum obstáculo na frente do aspirador de pó robotizado em 
movimento, ele se move para trás para evitá-lo.

Limpeza de um cômodo sem mapeamento (modo de 
limpeza livre)
1.	 Coloque o aspirador de pó robotizado ao lado de uma parede do lugar que 

deseja limpar.
2.	 Coloque o aspirador de pó robotizado no modo de espera. (Consulte a 

página 15.)
3.	 Pressione o botão de comutação do modo para selecionar [F] (modo de 

limpeza livre).
Cada vez que o botão de comutação do modo for pressionado, o caractere 
exibido é alterado na ordem “F, 1, 2, 3, 4, 5, F, ...” (Cada número representa o 
número de um cômodo).

4.	 Ao apertar o botão Iniciar/Parar, o aspirador de pó robotizado produz um som 
e começa a limpar. (Quando o ajuste de som está ligado)

5.	 Ao determinar que a limpeza foi concluída, o aspirador de pó robotizado 
retorna ao lugar onde iniciou a limpeza.

•	 Quando o ajuste de som estiver ligado, a conclusão da limpeza será 
informada com um som. (Consulte a página 22.)

•	 O aspirador de pó robotizado calcula sua posição usando o sensor LiDAR 
e o sensor da câmera. Para o sensor da câmera funcionar perfeitamente, 
recomenda-se deixar o cômodo mais claro para a limpeza. Se o cômodo 
estiver escuro, o aspirador de pó robotizado pode não conseguir limpar 
alguma área, ou pode não conseguir voltar para o lugar onde iniciou a 
limpeza.

Limpeza de um cômodo com mapeamento

Registro as informações do cômodo (mapeamento)
•	 Após definir quais cômodos serão limpos, registre as informações do cômodo 

(registro das informações de mapeamento) no aspirador de pó robotizado 
para que a limpeza seja mais eficiente. Após a conclusão do mapeamento, é 
possível verificar o resultado da limpeza e definir áreas proibidas no app. 

•	 É possível registrar até cinco cômodos.
•	 Ilumine o cômodo durante o mapeamento.
•	 Fique longe do aspirador de pó robotizado durante o mapeamento. 
•	 Não mexa no aspirador de pó robotizado durante o mapeamento. 
•	 O mapeamento falhará se não houver nenhum obstáculo com altura de 

25 cm ou superior, com raio de cerca de 11 m ao redor do aspirador de 
pó robotizado. Neste caso, recomenda-se usar o modo de limpeza livre. 
(Consulte “Limpeza de um cômodo sem mapeamento (modo de limpeza 
livre)” nesta página) 

1.	 Coloque o aspirador de pó robotizado no local em que você deseja que seja 
iniciada a limpeza.

•	 Este ponto de partida será o local onde a limpeza vai começar.
•	 Recomenda-se que o ponto de partida esteja perto de uma parede, um canto 

do cômodo ou outro ponto de fácil identificação.
•	 Mantenha distância de cerca de 30 cm da parede.

2.	 Coloque o aspirador de pó robotizado no modo de espera. (Consulte a 
página 15.)

3.	 Pressione o botão de comutação do modo para selecionar um número de 
cômodo não mapeado.

•	 [F] é o modo de limpeza livre. (Consulte “Limpeza de um cômodo sem 
mapeamento (modo de limpeza livre)” nesta página.)

•	 Os números de cômodos não mapeados piscarão e o indicador luminoso de 
registo da divisão acenderá.

•	 Os números de cômodos mapeados acenderão, e o indicador luminoso de 
registo da divisão apagará.

4.	 Ao apertar o botão Iniciar/Parar, o aspirador de pó robotizado iniciará o 
mapeamento. Após o mapeamento, o aspirador de pó robotizado retorna 
para onde o mapeamento começou (ponto de partida da limpeza) e, em 
seguida, conclui o registro do cômodo.

•	 Ao final do mapeamento, o aspirador de pó robotizado entra no modo de 
espera. Pode levar algum tempo para o aspirador de pó robotizado entrar no 
modo de espera.  Neste caso, não desligue a alimentação.

•	 Quando o ajuste de som estiver ligado, a conclusão do mapeamento será 
informada com um som.
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•	 Se o mapeamento não for concluído com sucesso, adicione manualmente as 
informações de mapeamento usando o app. (Consulte a página 40.)

Limpeza dos cômodos mapeados
•	 No modo de limpeza de mapeamento, o aspirador de pó robotizado funciona 

para que os cômodos mapeados sejam limpos de forma mais eficiente.
•	 O uso do modo de limpeza de mapeamento requer o registro das informações 

de mapeamento. (Consulte “Limpeza de um cômodo com mapeamento” na 
página 16.)

1.	 Coloque o aspirador de pó robotizado no ponto de partida para o 
mapeamento.
Faça o possível para colocar o aspirador de pó robotizado na mesma direção 
do início do mapeamento. Assim, o aspirador de pó robotizado pode começar 
a limpar mais facilmente.

2.	 Coloque o aspirador de pó robotizado no modo de espera. (Consulte a 
página 15.)

3.	 Pressione o botão de comutação do modo para selecionar um número de 
cômodo mapeado.

•	 [F] é o modo de limpeza livre. (Consulte a página 16.)
•	 Os números de cômodos não mapeados piscarão e o indicador luminoso de 

registo da divisão acenderá.
•	 Os números de cômodos mapeados acenderão, e o indicador luminoso de 

registo da divisão apagará.

4.	 Pressione o botão Iniciar/Parar para iniciar a limpeza.

5.	 Ao final da limpeza, o aspirador de pó robotizado retorna para onde iniciou a 
limpeza.

•	 O indicador luminoso do nível de limpeza indica a proporção de todo o cômodo 
que já foi limpa.

•	 Quando o ajuste de som estiver ligado, a conclusão da limpeza será 
informada com um som. (Consulte a página 22.)

•	 Se a área pretendida para a limpeza for muito grande para realizar a limpeza 
de uma só vez, recomendamos usar o ajuste [Limpeza contínua]. (Consulte a 
página 43.)

Como realizar a leitura do indicador luminoso do 
nível de limpeza
O indicador luminoso do nível de limpeza informa a área de limpeza percentual na 
área de superfície do cômodo mapeado.

Status do indicador luminoso 
do nível de limpeza

Porcentagem da área de limpeza concluída

Igual ou superior a 90%

Igual a 75% a inferior a 90%

Igual a 50% a inferior a 75%

Igual a 25% a inferior a 50%

Apagar informações de mapeamento
1.	 Coloque o aspirador de pó robotizado no modo de espera. (Consulte a 

página 15.)
2.	 Pressione o botão de comutação do modo para selecionar o número do 

cômodo para o qual deseja excluir informações de mapeamento.
•	 Cada vez que o botão de comutação do modo for pressionado, o número do 

cômodo será alterado na ordem “F, 1, 2, 3, 4, 5, F, ...” (Não é possível apagar 
as informações de mapeamento em [F], pois esse é o modo de limpeza livre). 

•	 O número do cômodo mapeado ficará iluminado no visor.

3.	 Quando o botão de comutação do modo estiver pressionado, [dEL] aparecerá 
por cerca de 10 segundos no indicador da hora.

4.	 Pressione o botão de confirmação enquanto [dEL] é exibido.

•	 Se o botão de confirmação não for pressionado enquanto [dEL] estiver sendo 
exibido, o aspirador de pó robotizado retornará para o modo de espera.

•	 Ao apagar as informações de mapeamento, o número do cômodo 
selecionado piscará e não será registrado.



18       PORTUGUÊS DO BRASIL

Suspensão ou encerramento da limpeza
1.	 Se o botão Iniciar/Parar for pressionado durante a operação, o aspirador de 

pó robotizado para temporariamente. 
Ao pressionar novamente o botão Iniciar/Parar, o aspirador de pó robotizado 
volta a funcionar no mesmo modo de antes.

2.	 Para encerrar a limpeza durante a operação, pressione o botão de ponto 
de partida do controle remoto quando o aspirador de pó robotizado estiver 
funcionando ou em um estado de parada temporária. O aspirador de pó 
robotizado retorna para onde iniciou limpeza e, em seguida, entra no modo 
de espera.

•	 Para encerrar a limpeza imediatamente, pressione o botão de comutação 
do modo enquanto o aspirador de pó robotizado estiver em um estado de 
parada temporária. Em seguida, o aspirador de pó robotizado entra no modo 
de espera.

•	 Se a limpeza for concluída e ele não retornar para o ponto de partida, pode 
ser que o histórico de limpeza não seja salvos corretamente.

Ligar/Desligar a ventoinha do aspirador
•	 Ao limpar apenas poeira grande e visível, desligar a ventoinha do aspirador 

faz com que o tempo de funcionamento seja quase o dobro.
•	 A ventoinha do aspirador também pode ser acionada pelo controle remoto ou 

pelo app. (Consulte “Ligar/Desligar a ventoinha do aspirador” nesta página e 
“Operação do aspirador de pó robotizado com o app” na página 37.)

1.	 Ao configurar o aspirador de pó robotizado no modo de espera, pressione o 
botão Definições para entrar no modo de seleção de ajuste.

2.	 Pressione o botão Seguinte para o indicador luminoso da ventoinha do 
aspirador piscar.

3.	 O botão Para cima/Para baixo ode ser usado para Ligar e Desligar. Depois 
de selecionar Ligar ou Desligar, pressione o botão de confirmação para 
finalizar os ajustes.

•	 Ligado: O indicador luminoso da ventoinha do aspirador acende.
•	 Desligado: O indicador luminoso da ventoinha do aspirador apaga.

OBSERVAÇÃO

Se o ajuste da ventoinha do aspirador estiver desligado, o indicador luminoso de 
manutenção do filtro não acenderá, mesmo se o filtro estiver entupido.

Ligar e Desligar a ventoinha do aspirador com o 
controle remoto
Quando o aspirador de pó robotizado estiver no modo de espera, é possível ligar 
ou desligar a ventoinha do aspirador pressionando o botão LIGAR/DESLIGAR da 
ventoinha do aspirador no controle remoto.
Mesmo durante a limpeza, a ventoinha pode ser ligada ou desligada pelo controle 
remoto.

Uso da função de sinalizador de localização
•	 O aspirador de pó robotizado notifica sobre sua localização com um sinal 

sonoro e um indicador luminoso. Esta função é usada quando não for 
possível encontrar o aspirador de pó robotizado, por ser a limpeza de uma 
área ampla ou por ele ter entrado em um lugar onde não pode ser visto.

•	 Quando o botão avisador/luminoso do sinalizador de localização do controle 
remoto for pressionado, um sinal sonoro é ativado por cerca de 10 segundos, 
e o LED de posição fica piscando.

•	 Para parar essa função antes do final, pressione novamente o botão 
avisador/luminoso do sinalizador de localização.

OBSERVAÇÃO

•	 A função de sinalizador de localização não pode ser usada nos seguintes 
casos.
•	 Quando a alimentação do aspirador de pó robotizado estiver desligada.
•	 Quando não houver capacidade de bateria restante.
•	 Quando o aspirador de pó robotizado estiver em uma posição onde as 

ondas de rádio não alcançam.
•	 Quando a bateria do controle remoto estiver gasta.

•	 Embora a função de sinalizador de localização possa ser usada também 
pelo app, seu smartphone e o aspirador de pó robotizado precisam já estar 
conectados. Quando o aspirador de pó robotizado estiver em modo de 
suspensão, a função não poderá ser usada pelo app.

Uso do temporizador LIGADO/DESLIGADO
O temporizador LIGADO e DESLIGADO pode ser usado ao mesmo tempo.

Ajuste do temporizador LIGADO
No horário pré-selecionado, o aspirador de pó robotizado começa a limpar usando 
o modo de limpeza selecionado. Antes de ajustar o temporizador, defina a hora do 
dia. (Consulte a página 22.)

1.	 Coloque o aspirador de pó robotizado no modo de espera. (Consulte a 
página 15.)

2.	 Mantenha o botão de temporizador LIGADO pressionado para alterar o ajuste 
de tempo no temporizador LIGADO.

•	 O procedimento de alteração é o mesmo do ajuste do tempo (Consulte a 
página 22).
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•	 O temporizador LIGADO pode ser ajustado com acréscimos de 10 minutos. 

3.	 Pressione o botão de confirmação para finalizar a hora do dia.

Uso do temporizador LIGADO
1.	 Pressione o botão do temporizador LIGADO para ativar a função de 

temporizador LIGADO. O indicador luminoso de temporizador LIGADO 
acende e o horário definido pisca duas vezes.

•	 Para cancelar essa função, pressione o botão do temporizador LIGADO 
novamente para desligar o indicador luminoso de temporizador LIGADO.

2.	 Selecione o modo de operação do aspirador de pó robotizado. (Consulte as 
páginas 16 e 17.)

3.	 Quando o botão Iniciar/Parar é pressionado, a limpeza pela função do 
temporizador LIGADO é reservada. (Estado de suspensão)
Para cancelar a função do temporizador LIGADO no estado de suspensão, 
pressione novamente o botão Iniciar/Parar para colocar o aspirador de pó 
robotizado no modo de espera. Para visualizar o horário definido após a 
reserva, pressione qualquer botão, exceto o Iniciar/Parar. Em seguida, o 
horário definido acenderá por 3 segundos.

OBSERVAÇÃO

•	 A informação reservada será cancelada quando a alimentação for desligada, 
ou quando não houver mais capacidade de bateria restante.

•	 Quando a carga da bateria estiver fraca, o aspirador de pó robotizado não 
poderá esperar pela operação definida na reserva do temporizador LIGADO. 
Recomenda-se usar baterias com carga completa para usar a reserva do 
temporizador LIGADO.

•	 Não é possível usar a reserva do temporizador LIGADO quando a 
alimentação estiver desligada.

•	 Ao definir o temporizador LIGADO, haverá uma ligeira redução no tempo de 
operação, pois o aspirador de pó robotizado consome a bateria durante o 
estado de suspensão. 

•	 Exemplo de util ização: Fazer o aspirador de pó robotizado limpar 
automaticamente na parte da manhã. (Definir o temporizador LIGADO para 
às 7h30 e o temporizador DESLIGADO para às 9h00.)

1

4

2

3

   1. Inicia às 7h30 da manhã. (Temporizador LIGADO)  2. Limpeza  
3. Finaliza a limpeza às 9h00. (temporizador DESLIGADO)  4. Retorna ao 
ponto de partida.

•	 Durante o ajuste de horas/minutos, ao manter o botão Para cima/Para baixo 
pressionado, as horas/os minutos mudam rapidamente.

•	 Quando a definição de tempo do temporizador já tiver sido feita, siga o 
procedimento para “Uso do temporizador LIGADO” nesta página.

Ajuste do temporizador DESLIGADO
Como o horário pré-selecionado vem após o início da limpeza, o aspirador de pó 
robotizado finaliza a limpeza e retorna para o ponto de partida. Antes de ajustar o 
temporizador, defina a hora do dia. (Consulte a página 22.)

1.	 Coloque o aspirador de pó robotizado no modo de espera. (Consulte a 
página 15.)

2.	 Mantenha o botão de temporizador DESLIGADO pressionado para alterar o 
ajuste de tempo no temporizador DESLIGADO.

•	 O procedimento de alteração é o mesmo do ajuste do tempo. (Consulte a 
página 22.)

•	 O temporizador DESLIGADO pode ser ajustado com acréscimos de 10 minutos. 

3.	 Pressione o botão de confirmação para finalizar a hora do dia.

Uso do temporizador DESLIGADO
Pressione o botão do temporizador DESLIGADO para ativar a função de 
temporizador DESLIGADO.
O indicador luminoso de temporizador DESLIGADO acende e o horário definido 
pisca duas vezes.
•	 Para começar imediatamente a limpeza e usar o temporizador DESLIGADO, 

selecione o modo de limpeza e inicie a limpeza.
•	 Para usar o temporizador DESLIGADO em combinação com o temporizador 

LIGADO, consulte a página 18.
•	 Para cancelar o temporizador DESLIGADO, pressione o botão do 

temporizador DESLIGADO novamente quando o aspirador de pó robotizado 
estiver no modo de espera.
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OBSERVAÇÃO

•	 O ajuste do temporizador será desativado quando a alimentação for 
desligada, ou quando não houver mais capacidade de bateria restante.

•	 Quando a capacidade restante da bateria estiver fraca, o aspirador de pó 
robotizado pode parar a operação antes de ajustar o tempo do temporizador 
DESLIGADO.

•	 Dependendo do ambiente de limpeza, pode demorar para o aspirador de 
pó robotizado retornar ao ponto de partida. Neste caso, defina um horário 
anterior para o temporizador DESLIGADO.

•	 Exemplo de util ização: Fazer o aspirador de pó robotizado limpar 
automaticamente por apenas 30 minutos à noite. (Definir o temporizador 
LIGADO para às 19h00 e o temporizador DESLIGADO para às 19h30.)

1

4

2

3

   1. Inicia às 19h00. (Temporizador LIGADO)  2. Limpeza  3. Finaliza a limpeza 
às 19h30. (temporizador DESLIGADO)  4. Retorna ao ponto de partida.

•	 Durante o ajuste de horas/minutos, ao manter o botão Para cima/Para baixo 
pressionado, as horas/os minutos mudam rapidamente.

•	 Quando a definição de tempo do temporizador já tiver sido feita, siga o 
procedimento para “Uso do temporizador DESLIGADO” na página 19.

Controle da área de alcance da limpeza

AVISO
Não utilize a linha de limite magnético como uma linha de limite de uma 
área em que pode ocorrer um acidente devido à intrusão ou queda.
•	 Isso pode causar acidentes ou ferimentos devido à intrusão ou queda do 

aspirador de pó robotizado.
Para uma área com risco de intrusão ou queda do aspirador de pó 
robotizado, coloque um objeto servindo como uma parede, com altura de 
25 cm ou mais (um objeto que não se move ou cai quando atingido pelo 
aspirador de pó robotizado) em uma superfície plana.

•	 A área de alcance da limpeza pode ser limitada anexando a linha de limite 
magnético (vendida separadamente) em uma superfície do piso para fazer 
uma linha de limite. O aspirador de pó robotizado o detecta e evita a linha de 
limite magnético.

•	 Defina a área de alcance da limpeza para o aspirador de pó robotizado nos 
seguintes casos.

1 2 3

   1. Área de limpeza  2. Linha de limite magnético  3. Área em que você não 
quer que o aspirador de pó robotizado opere

•	 Quando você quer dividir um espaço muito grande para ser limpo de uma só 
vez em várias áreas menores.

•	 Quando há uma área em que você não quer que o aspirador de pó robotizado entre.
•	 Quando há uma área em que o aspirador de pó robotizado pode entrar, mas 

não pode sair.
•	 Quando o aspirador de pó robotizado sobe um degrau baixo, mas cai dele.
•	 Quando o aspirador de pó robotizado fica preso no meio de um degrau.

1.	 Tenha em mente os pontos a seguir ao definir a linha de limite magnético.
•	 Defina a linha de limite magnético sem nenhuma lacuna entre ela e a 

superfície do piso.
•	 Defina a linha de limite magnético a cerca de 15 cm de distância da área em 

que você não quer que o aspirador de pó robotizado entre.
•	 Defina a linha de limite magnético sobre uma superfície que seja a mais plana 

possível, para que ele não se torne instável. Caso contrário, o aspirador de 
pó robotizado pode deslocar a linha e não reconhecê-la corretamente.

•	 O aspirador de pó robotizado pode não reconhecer uma linha de limite 
magnético colocada em uma superfície côncava ou com degraus.

•	 Verifique se a linha de limite magnético é um produto original. Caso não seja, 
não será possível garantir o desempenho e a segurança.

•	 Algumas superfícies podem ficar sujas. Verifique a adequação correta antes 
do uso.

•	 Dependendo da superfície do piso e do ambiente de funcionamento, é provável 
que o sensor magnético para detecção do limite não consiga reconhecer a linha 
de limite magnético, ou que a linha suje ou se rompa. Verifique a adequação 
correta antes do uso.

2.	 Ao configurar o aspirador de pó robotizado no modo de espera, pressione o 
botão Definições para entrar no modo de seleção de ajuste.

3.	 Pressione o botão Seguinte para o indicador luminoso de detecção de limites 
piscar.

4.	 O botão Para cima/Para baixo ode ser usado para Ligar e Desligar. Depois 
de selecionar Ligar ou Desligar, pressione o botão de confirmação para 
finalizar os ajustes.

•	 Ligado: O indicador luminoso de detecção de limites acende.
•	 Desligado: O indicador luminoso de detecção de limites apaga.

OBSERVAÇÃO

•	 O recurso de detecção de limite se baseia no reconhecimento de linha de 
limite magnético pelo sensor magnético. Se a linha de limite magnético 
romper, for erguida, etc., ela não poderá ser reconhecida.

•	 Verifique periodicamente se há rupturas, desvios de posição e outros 
problemas na linha de limite magnético. Se houver algum problema, como 
rupturas, substitua a linha por uma nova.

•	 O recurso de detecção de limite pode ser ativado perto de um objeto 
magnético. Quando você não quiser que o recurso de limite de detecção 
funcione, desative-o.

•	 Em lugares com bastante movimento de pessoas e coisas, a linha de limite 
magnético pode ser pisada e danificada. Caso a linha estrague, substitua-a 
por uma nova.

•	 Dependendo do material do piso, é recomendável colar a linha de limite 
magnético no chão porque, ao detectá-la, o aspirador de pó robotizado pode 
movê-la.

•	 A linha de limite magnético pode ser cortada com uma tesoura.
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Como anexar, remover e usar itens 
vendidos separadamente

Consulte as páginas indicadas abaixo para saber como anexar, remover e usar 
itens vendidos separadamente.

Itens vendidos 
separadamente

Página de 
referência

Comentários

Linha de limite magnético 20 –

Escova principal
Escova principal macia

25 O procedimento de tratamento é o 
mesmo daquele fornecido para a 
escova principal.

Filtro HEPA 24 O mesmo que o filtro HEPA 
fornecido.

Escova lateral
Escova lateral macia

25 O procedimento de tratamento é 
o mesmo daquele das escovas 
laterais fornecidas.

Bateria 14 –

Cobertura da escova principal 25 A mesma da cobertura da escova 
principal fornecida.

Amortecedor do para-
choques

– Um amortecedor resistente a riscos 
que deve ser colocado no aspirador 
de pó robotizado para proteger os 
objetos.

Como descartar o lixo

 AVISO
Desligue a alimentação e remova as baterias do aspirador de pó 
robotizado antes de abrir sua cobertura superior.
•	 Se a bateria for deixada no aspirador de pó robotizado, pode resultar em 

choque elétrico ou ferimento.

1.	 Ao pressionar o botão de abertura ( ), a cobertura superior abre.
Tenha cuidado, porque a cobertura superior abre rapidamente.

2.	 Remova a caixa de poeira.
Não segure a caixa de poeira com a abertura virada para baixo. Isso pode 
fazer com que a poeira caia da abertura.

3.	 Solte as duas peças com travas para abrir a cobertura superior.

4.	 Retire o recipiente para pó.
Tenha cuidado para não abrir a cobertura superior no lado do filtro.

5.	 Descarte o lixo da caixa de poeira e do recipiente para pó e, em seguida, 
remova toda a sujeira e a poeira do filtro.
Se o filtro estiver muito sujo, remova-o e lave com água. (Consulte a página 
24.)

6.	 Coloque o recipiente para pó novamente na caixa de poeira. Em seguida, 
feche a cobertura superior e trave as duas peças de encaixe.

7.	 Coloque a caixa de poeira de volta no aspirador de pó robotizado e empurre 
a cobertura superior para fechar até ouvir o clique.
Ao fechar a cobertura superior, tenha cuidado para não prender os dedos.

OBSERVAÇÃO

•	 Ao final de cada limpeza, descarte o lixo e faça a manutenção do filtro. Se 
você continuar a limpeza sem descartar o lixo, o filtro entupirá, diminuindo a 
potência de sucção.

•	 Coloque a caixa de poeira e o filtro corretamente.
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Ajuste do aspirador de pó 
robotizado

Ajuste da hora do dia
Ao usar pela primeira vez, comece definindo a hora do dia.

1.	 Usando os botões para cima/para baixo, selecione o formato de exibição 
entre [AM], [PM] ou nenhuma distinção (em notação de 24 horas) e pressione 
o botão Seguinte para aceitar a seleção.
Quando o botão Seguinte for pressionado, o horário piscará.

2.	 Selecione as horas usando os botões para cima/para baixo e pressione o 
próximo botão para aceitar a seleção.
Quando o botão Seguinte for pressionado, os minutos piscarão.

3.	 Selecione os minutos usando os botões para cima/para baixo e pressione o 
botão Seguinte para aceitar a seleção.

4.	 Pressione o botão de confirmação para finalizar a hora do dia.

OBSERVAÇÃO

•	 Durante o ajuste de horas/minutos, ao manter o botão Para cima/Para baixo 
pressionado, as horas/os minutos mudam rapidamente.

•	 Quando o aspirador de pó robotizado não for usado por um longo período de 
tempo, o ajuste de tempo pode se tornar imprecisa devido à temperatura de 
armazenamento ou pode ser redefinida se a energia da bateria incorporada 
perder sua carga.

Novo ajuste da hora do dia
Quando o aspirador de pó robotizado não for usado por um longo período de 
tempo, o ajuste do tempo será impreciso ou redefinido. 
Ao conectar o aspirador de pó robotizado a um smartphone usando o app, a hora 
do dia no smartphone é automaticamente definida no aspirador de pó robotizado.
Se quiser definir a hora do dia manualmente, realize o seguinte procedimento.
1.	 Coloque o aspirador de pó robotizado no modo de espera. (Consulte a 

página 15.)
2.	 Mantenha o botão do temporizador LIGADO pressionado e o botão do 

temporizador DESLIGADO simultaneamente para fazer o formato de tempo 
[AM] ou [PM] piscar (não pisca quando o ajuste anterior estiver em notação 
de 24 horas).

3.	 Ajuste a hora do dia seguindo a “Ajuste da hora do dia” nesta página da 
etapa 1.

Ajuste de Wi-Fi® (aspirador de pó 
robotizado e smartphone)
•	 Para operar o aspirador de pó robotizado a partir do app, configure o Wi-Fi® 

para o app e o aspirador de pó robotizado. (Consulte a página 34.)
•	 Instale o app em seu smartphone com antecedência.
•	 O aspirador de pó robotizado serve como ponto de acesso para o 

smartphone. Quando o smartphone estiver conectado ao aspirador de pó 
robotizado, o smartphone não será conectado a nenhuma rede que não seja 
o aspirador de pó robotizado.

•	 Para conectar um smartphone ao aspirador de pó robotizado, pressione o 
botão de conexão do smartphone para ativar o Wi-Fi.

•	 Ao não usar Wi-Fi, pressione o botão de conexão do smartphone para 
desligar a luz de ligação do smartphone.

•	 Vários aspiradores de pó robotizados podem ser gerenciados com um app.

Ajuste de som
•	 Você pode selecionar se o aspirador de pó robotizado faz sons ou não.
•	 Este ajuste de som também é possível a partir do controle remoto.

1.	 Ao configurar o aspirador de pó robotizado no modo de espera, pressione o 
botão Definições para entrar no modo de seleção de ajuste.

2.	 Pressione o botão Seguinte para fazer o indicador luminoso do som piscar.
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3.	 Os botões para cima/para baixo podem ser usados para alternar entre 
Ligar e Desligar. Após selecionar Ligar ou Desligar, pressione o botão de 
confirmação para finalizar a seleção.

•	 Ligado: O indicador luminoso do som acende (som ativado).
•	 Desligado: O indicador luminoso do som apaga (som desativado).

OBSERVAÇÃO

Mesmo que os ajustes de som estejam desligados, o aspirador de pó robotizado 
pode soar para notificar um erro, etc.

Como Ligar e Desligar os ajustes de som com o 
controle remoto
Ao configurar o aspirador de pó robotizado no modo de espera, pressionar o 
botão de LIGAR/DESLIGAR o som do controle remoto permite alternar os ajustes 
de som entre Ligado e Desligado.
O ajuste de som pode ser ligado e desligado mesmo durante a limpeza, se for 
definido a partir do controle remoto.

Redefinição dos ajustes
É possível redefinir os ajustes do aspirador de pó robotizado para os padrões de 
fábrica.

1.	 Coloque o aspirador de pó robotizado no modo de espera. (Consulte a 
página 15.)

2.	 Segure o botão para baixo e o botão Definições.
[dEL] é exibido no indicador da hora, e os ícones e os indicadores luminosos 
(exceto o indicador luminoso de erro) piscam.

3.	 Pressione o botão de confirmação enquanto [dEL] estiver sendo exibido (cerca 
de 10 segundos).

•	 Se o botão de confirmação não for pressionado enquanto [dEL] estiver sendo 
exibido, o aspirador de pó robotizado volta ao modo de espera.

•	 Quando o aspirador de pó robotizado estiver executando o processo de 
redefinição, os ícones e os indicadores luminosos (exceto o indicador 
luminoso de alimentação da bateria) são desligados. Embora o aspirador de 
pó robotizado não funcione neste momento, mesmo pressionando os botões 
no painel de operação, não toque nos botões. Além disso, não remova as 
baterias.

4.	 Após a conclusão do processo de redefinição, é realizada uma reinicialização 
e, em seguida, a tela de ajuste da hora do dia é exibida.

Emparelhamento do aspirador de pó robotizado e do 
controle remoto
Quando o controle remoto for substituído por um novo, emparelhe o aspirador de 
pó robotizado e o controle remoto.

1.	 Mantenha o botão de conexão do smartphone e o botão Definições 
pressionados simultaneamente para que [PAIr] apareça no indicador da hora.
[PAIr] é exibido por 10 segundos.

2.	 Durante o período em que [PAIr] estiver sendo exibido, pressione 
simultaneamente o botão de ação (para baixo) e o botão Ligar/Desligar de 
som do controle remoto.
Quando o emparelhamento é bem sucedido, o aspirador de pó robotizado 
emite dois sinais sonoras curtos e retorna ao modo de espera.

OBSERVAÇÃO

•	 Se o emparelhamento falhar, um som de erro será acionado.
•	 Se o aspirador de pó robotizado não puder receber um sinal do controle 

remoto durante o período em que [PAIr] for exibido, o aspirador de pó 
robotizado volta ao modo de espera.
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Cuidado

 AVISO
Desligue a alimentação e remova as baterias do aspirador de pó 
robotizado antes de realizar a manutenção.
•	 Se a bateria for deixada no aspirador de pó robotizado, pode resultar em 

choque elétrico ou ferimento.

PRECAUÇÃO
Para manter o desempenho ideal, realize periodicamente a manutenção 
mencionada nesta seção. Se houver algum problema, pare de usar o 
aspirador de pó robotizado e peça à loja em que você comprou ou ao 
nosso escritório de vendas para fazer inspeção e reparo. 

Manutenção
Manutenção e substituição da caixa de poeira e do 
filtro
•	 Quando a potência de sucção do aspirador de pó robotizado cair e a sujeira 

for perceptível, ou quando o indicador luminoso de manutenção do filtro 
acender, remova o filtro e lave-o com água.

•	 Antes da manutenção, coloque um jornal (ou algo semelhante) embaixo.
•	 Não utilize produtos químicos ou água quente com temperatura de 40 °C ou 

superior.

1.	 Descarte dos resíduos seguindo as etapas de 1 a 5 de “Como descartar o 
lixo”. (Consulte a página 21).

2.	 Coloque o recipiente para pó de volta na caixa de poeira e feche a cobertura 
superior da caixa.

3.	 Desconecte o gancho e abra a cobertura superior do filtro.

1

	 1. Gancho

4.	 Retire o filtro da caixa de poeira.
Remova o filtro lentamente para evitar levantar poeira.

5.	 Deixe a sujeira e a poeira caírem dando toques leves no filtro.
•	 Não esfregue o filtro com força, nem pressione-o com os dedos.
•	 Não use objetos de ponta afiada (como palitos), que podem causar quebra.

6.	 Quando a potência de sucção do aspirador de pó robotizado estiver fraca, 
lave o filtro com água. 
Se o cheiro estiver incomodando, deixe o filtro em detergente neutro diluído 
por cerca de três horas e depois lave-o com água.

7.	 Quando a sujeira da caixa de poeira for perceptível, lave-a com água ou 
detergente neutro diluído.

8.	 Ao lavar o filtro ou a caixa de poeira com água, seque-os adequadamente em 
um lugar bem ventilado, protegido da luz solar direta.

•	 Usar as peças sem secá-las corretamente pode causar a redução da 
potência de sucção e da vida útil do motor.

•	 Usar peças úmidas pode causar odores ou falhas.
•	 O tempo de secagem deve ser de cerca de um dia.
•	 Evite secar na secadora, com ventilador, etc.

9.	 Coloque o filtro na caixa de poeira.
Ao colocar um lenço de papel seco entre eles, é menos provável que a sujeira 
grude no filtro. Ao descartar a poeira, substitua o lenço de papel por um novo.
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10.	 Feche a cobertura superior do filtro e verifique se o gancho está conectado. Em 
seguida, bloqueie as duas peças do fecho.

11.	 Coloque a caixa de poeira de volta no aspirador de pó robotizado e empurre 
a cobertura superior para fechar até ouvir o clique.
Ao fechar a cobertura superior, tenha cuidado para não prender os dedos.

OBSERVAÇÃO

•	 Não use o aspirador de pó robotizado sem o filtro. Não use o aspirador de pó 
robotizado com o filtro danificado ou sujo.

•	 O filtro pode ser lavado com água. Lave a poeira com água em intervalos 
regulares (a cada um a dois meses).

•	 Quando o filtro estiver deteriorado, substitua-o por um novo.
•	 O filtro é um acessório consumível e, portanto, recomenda-se ter itens 

sobressalentes.
•	 Limpar o filtro com objetos rígidos, como escovas ou espátulas, pode 

danificá-lo.
•	 Não limpe o filtro HEPA com um soprador de ar ou uma máquina de pressão, 

pois ele pode ser facilmente danificado.

Precauções ao realizar a manutenção da parte 
inferior do aspirador de pó robotizado
•	 Tire a caixa de poeira antes de realizar a manutenção. (Consulte a página 

21.) Caso contrário, a poeira pode cair da abertura.
•	 Vire o aspirador de pó robotizado de cabeça para baixo antes da manutenção 

das escovas laterais, da escova principal, da parte inferior e das rodas.
•	 Durante a manutenção, coloque um tapete grosso ou algo semelhante 

para que o aspirador de pó robotizado e a superfície do piso não sejam 
danificados e para que o sensor LiDAR não seja submetido à pressão.

•	 Não pressione a superfície inferior do aspirador de pó robotizado quando 
ele estiver de cabeça para baixo. Pressionar com força pode danificar o 
aspirador de pó robotizado.

Manutenção e substituição das escovas laterais
•	 Se aparecer uma indicação de erro (consulte a página 28), ou se houver 

poeira e cabelos presos, é preciso fazer a manutenção das escovas laterais.
•	 Quando as cerdas de uma escova lateral ficarem curvadas ou caírem, 

substitua a escova por uma nova.
•	 Se a escova lateral não girar ou ficar difícil de girar, retire-a e faça a 

manutenção.

1.	 Vire o aspirador de pó robotizado de cabeça para baixo em um tapete, etc.

2.	 Deslize a alavanca de bloqueio da escova lateral em direção à  (marca 
de liberação).

1

2

	 1. Alavanca de  bloqueio  2. Escova lateral

3.	 Retire a escova lateral.
4.	 Remova os cabelos e o pó presos na escova lateral usando pinças ou outras 

ferramentas.

5.	 Coloque as escovas laterais no aspirador de pó robotizado. (Consulte a 
página 13.)

Manutenção e substituição da escova principal
•	 Se aparecer uma indicação de erro (consulte a página 28), ou se houver 

poeira e cabelos presos, é preciso fazer a manutenção da escova principal.
•	 Se as cerdas da escova principal ficarem gastas e mais curtas, substitua a 

escova principal.

1.	 Vire o aspirador de pó robotizado de cabeça para baixo em um tapete, etc.
2.	 Desconecte os ganchos da cobertura da escova principal.
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3.	 Remova a cobertura da escova principal.
Não desmonte a cobertura da escova principal.

4.	 Retire a escova principal.

5.	 Faça a manutenção da escova principal, da cobertura, do invólucro e das 
articulações da escova principal, como descrito abaixo.

Parte Como fazer a manutenção

Escova principal Remova a tampa do rolamento presa à escova principal e 
retire o pó preso.
Para cabelos e fiapos presos, corte-os o máximo que puder 
ao longo das cerdas da escova com uma tesoura e, em 
seguida, remova-os. Lave com água para remover a poeira 
grudada.

1

	 1. Tampa do rolamento

Cobertura da 
escova principal

Limpe com um pano umedecido com água ou detergente 
neutro diluído. Se a sujeira for perceptível, lave com água.

Invólucro da 
escova principal

Limpe com um pano umedecido com água ou detergente 
neutro diluído.
Não pode ser lavado com água.

Articulações No caso das articulações colocadas no aspirador de pó 
robotizado, solte o parafuso com uma chave de fenda 
enquanto segura a articulação com a mão. Depois, pegue a 
articulação.
Remova a poeira de dentro do aspirador de pó robotizado.

1 2
	 1. Articulação  2. Parafuso

OBSERVAÇÃO

Não use diluentes, benzina, álcool, etc., porque eles podem causar deterioração 
ou descoloração.

6.	 As peças lavadas com água devem ser secas adequadamente em um lugar 
bem ventilado, protegido da luz solar direta.

•	 Usar as peças sem secá-las corretamente pode causar a redução da 
potência de sucção e da vida útil do motor.

•	 Usar peças úmidas pode causar odores ou falhas.
•	 O tempo de secagem deve ser de cerca de um dia.
•	 Evite secar na secadora, com ventilador, etc.

7.	 Coloque a tampa do rolamento de volta na posição original na escova 
principal.

8.	 Use os parafusos para fixar as articulações no aspirador de pó robotizado.
9.	 Fixe a escova principal de maneira que o formato do porta-escova principal 

se encaixe na ranhura das articulações do aspirador de pó robotizado.

10.	 Gire a tampa do rolamento para alinhar a direção e, em seguida, insira-a no 
aspirador de pó robotizado.

11.	 Conecte a cobertura da escova principal (empurre o gancho até que ele faça 
um clique).

•	 Tenha cuidado para não prender a escova lateral na cobertura da escova 
principal.

•	 Evite que as escovas laterais fiquem presas, removendo-as temporariamente 
ou colocando a cobertura da escova principal enquanto gira a escova lateral 
na direção mostrada na figura.
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Manutenção das rodas
•	 Faça a manutenção das rodas quando houver poeira e cabelos presos nelas.
•	 Não remova as rodas do aspirador de pó robotizado.
•	 Remova a poeira das rodas. Caso esteja difícil de remover, use tesouras de 

ponta fina, pinças, etc.

•	 Remova a sujeira de ambas as rodas, girando-as. Neste momento, tenha cuidado 
para não prender as mãos.

Manutenção do aspirador de pó robotizado

OBSERVAÇÃO

•	 Não use diluentes, benzina, álcool, etc., porque eles podem causar 
deterioração ou descoloração.

•	 Não use objetos de ponta afiada (como palitos), que podem causar quebras 
ou danos.

Siga a tabela abaixo para fazer a manutenção das peças do aspirador de pó 
robotizado.

1

2

3

4

5

6

8

7

7

7 7

7

9

Número Parte Como fazer a manutenção

1. Superfície do aspirador de 
pó robotizado

Limpe com um pano umedecido com 
água ou detergente neutro diluído.

2. Parte interna do aspirador 
de pó robotizado (invólucro 
da caixa de poeira)

Limpe com um pano umedecido com 
água ou detergente neutro diluído.

3. Esponja da abertura de 
sucção dentro do aspirador 
de pó robotizado

Remova a esponja e lave a poeira nela 
com água.

4. Sensor de câmera Limpe a sujeira com um pano macio 
ou um cotonete, tomando cuidado para 
não causar danos.

5. Sensor ultrassônico Limpe com um pano umedecido com 
água ou detergente neutro diluído.

6. Sensor LiDAR Remova poeira e sujeira de dentro da 
tampa do sensor LiDAR.

7. Sensor de descida 	
(5 locais)

Limpe a sujeira com um pano macio 
ou um cotonete, tomando cuidado para 
não causar danos.

8. Parte inferior do aspirador 
de pó robotizado

Limpe com um pano umedecido com 
água ou detergente neutro diluído.

9. Parte da frente do controle 
remoto e seus botões

Remova a sujeira com um pano seco.

Sobre o reparo
•	 Caso não seja possível retomar a operação após a remoção da causa de 

uma notificação ou indicação de erro (consulte a página 28), desligue e 
ligue a alimentação.

•	 Se a mesma notificação ou indicação de erro for exibida repetidamente, peça 
à loja em que você comprou o produto ou ao nosso escritório de vendas para 
fazer o reparo.

•	 Não tente consertar sozinho. Fale diretamente com a loja em que você 
comprou ou com nosso escritório de vendas.

•	 Quando solicitar o reparo, leve o aspirador de pó robotizado, suas baterias e 
o carregador.
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Notificação e indicação de erro
Quando for necessário fazer manutenção ou ocorrer um erro, um indicador luminoso vermelho acenderá no painel de operação do aspirador de pó robotizado, exibindo o 
número do erro. Além disso, pode haver uma notificação com som.

Cancelar uma notificação e indicação de erro
•	 Quando uma notificação de manutenção do filtro for exibida, o aspirador de pó robotizado pode ser utilizado, mas pode não funcionar corretamente. Remova a causa do 

erro antes de usar o aspirador de pó robotizado.
•	 Quando uma notificação de erro for exibida, o aspirador de pó robotizado para de funcionar. Adote as medidas a seguir.

1.	 Verifique o número do erro e remova a causa. (Consulte “Notificação de necessidade de manutenção, etc.” nesta página.)
•	 Se você desligar a alimentação ou a energia acabar devido à perda da capacidade da bateria antes da remoção da causa de erro, o aspirador de pó robotizado cancela 

o erro temporariamente.
2.	 Pressionar o botão Iniciar/Parar do aspirador de pó robotizado ou do controle remoto cancela a indicação de erro, e o aspirador de pó robotizado entra no modo de espera.

3.	 Verifique se o erro foi corrigido antes de usar o aspirador de pó robotizado.

OBSERVAÇÃO

•	 Reinicie o aspirador de pó robotizado se, mesmo após a remoção da causa do erro, não conseguir usá-lo.
•	 Se o mesmo erro voltar a aparecer, peça à loja em que você comprou ou ao nosso escritório de vendas para fazer o reparo.

Notificação de necessidade de manutenção, etc.
Se o indicador luminoso acender, desligue a alimentação e remova a bateria. Depois, adote as medidas a seguir.

Problema notificado Causa Ação

•	 É necessário fazer a 
manutenção do filtro.

Há poeira acumulada, ou o filtro está obstruído. Descarte a poeira e faça manutenção no filtro.
 Consulte as páginas 21 e 24.

Verifique se a poeira se acumula dentro do aspirador de pó 
robotizado e no orifício de saída do ar.

Notificação de erro
•	 Adote as medidas de acordo com o indicador luminoso de erro e o número no indicador.
•	 Para os códigos de erro da lista, um número específico será exibido no lugar do “X”, dependendo do tipo de erro. Fale o código de erro quando entrar em contato com o 

revendedor ou o escritório de vendas.
•	 Antes de verificar a causa ou adotar medidas, desligue a alimentação e remova a bateria conforme necessário.
•	 Se for exibido um número de erro que não esteja listado abaixo, pergunte à loja em que a compra foi feita ou ao nosso escritório de vendas.

Número
Causa Ação

Problema notificado

E01X
Erro nas rodas motrizes

Existe algum material estranho, como fiapos ou cabelos, presos 
nas rodas motrizes?

Remova o material estranho.
 Consulte a página 27.

Quando o aspirador de pó robotizado passar por um local baixo, 
pode ficar preso e exibir esta notificação.

Não é uma falha.

E02X
Erro devido à perda de 
uma roda ou erguimento do 
aspirador de pó robotizado

A roda motriz está descarrilada, ou alguma roda está fora do 
chão?

Mova o aspirador de pó robotizado para outro local.
 Consulte a página 10.

E030
Erro na escova principal

Existe algum material estranho, como fiapos ou cabelos, presos 
na escova principal?

Remova o material estranho.
 Consulte a página 25.
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Número
Causa Ação

Problema notificado

E04X
Erro nas escovas laterais

Existe algum material estranho, como fiapos ou cabelos, presos 
nas escovas laterais?

Remova o material estranho.
 Consulte as páginas 13 e 25.

E060
Não foi detectada a caixa 
de poeira ou o filtro

A caixa de poeira ou o filtro não foi colocado. Verifique se eles estão conectados corretamente.
 Consulte as páginas 21 e 24.

E09X
Erro do sensor de 
descida

O aspirador de pó robotizado está exposto à luz solar direta? Mova o aspirador de pó robotizado para outro local.
 Consulte a página 10.

O aspirador de pó robotizado está em uma superfície preta?

O sensor de descida está sujo? •	 Limpe cuidadosamente a sujeira no sensor de descida com 
um pano seco e macio, um cotonete, etc.

•	 Verifique se o aterramento está em contato com o solo.
 Consulte as páginas 8, 10 e 27.

E10X
Erro do sensor de para-
choques

É um mau funcionamento do sensor de para-choques. Pressione o para-choques com a mão cerca de 10 vezes.
→ Consulte a página 8.

E110
Erro de movimento

O aspirador de pó robotizado ficou preso em um degrau? Mova o aspirador de pó robotizado para outro local.
 Consulte a página 10.

E12X
Reduza a capacidade de 
bateria restante
Erro de ajuste do 
temporizador

O aspirador de pó robotizado não consegue iniciar a operação 
com a reserva do temporizador LIGADA, porque a capacidade 
restante da bateria é insuficiente?

Ao iniciar a operação com a reserva do temporizador LIGADA, 
certifique-se de que as baterias estejam totalmente carregadas.

E140
Erro de ajuste do cômodo
Erro nos dados de 
localização

O cômodo é diferente do ambiente mapeado, ou o ponto de 
partida da limpeza é diferente?

Verifique o cômodo mapeado e o ponto de partida da limpeza.
 Consulte a página 17.

O layout do cômodo mapeado mudou? Realize o mapeamento novamente.
 Consulte a página 16.

O sensor LiDAR está bloqueado por um pano ou alguma 
sujeira?

Retire o pano, etc., e faça a manutenção do sensor LiDAR.
 Consulte a página 27.

Existe algum obstáculo com altura de 25 cm ou superior que 
o sensor LiDAR possa detectar em torno do aspirador de pó 
robotizado?

O sensor LiDAR trabalha com obstáculos superiores a 25 cm, 
com os seguintes alcances:
•	 11 m de raio do aspirador de pó robotizado para o 
mapeamento e o modo de limpeza de mapeamento.

•	 18 m de raio do aspirador de pó robotizado para o modo de 
limpeza livre.

Coloque obstáculos superiores a 25 cm na área.

E170
Erro na cobertura 
superior do aspirador de 
pó robotizado

A cobertura superior do aspirador de pó robotizado está aberta? Feche a cobertura superior do aspirador de pó robotizado.

E190
Erro devido à perda de 
uma roda ou erguimento 
do aspirador de pó 
robotizado

A roda motriz está descarrilada, ou alguma roda está fora do 
chão?

Mova o aspirador de pó robotizado para outro local.
 Consulte a página 10.

E200
Erro devido à falha no 
retorno ao ponto de 
partida
Erro devido a falha em ir 
ao destino

O aspirador de pó robotizado não voltou para o ponto de partida 
da limpeza.

•	 Se houver objetos que obstruam o funcionamento do aspirador 
de pó robotizado, afaste-os ou mantenha o aspirador de pó 
robotizado longe desses objetos.
 Consulte a página 20.

•	 Se oaspirador de pó robotizado frequentemente falhar em 
retornar ao ponto inicial, ative [Priorizar retorno] no aplicativo. 
O tempo que leva para voltar ao ponto de partida pode ser 
mais longo.
 Consulte a página 43.

•	 Verifique se existe um espaço de 80 cm ou mais para a 
limpeza.

O aspirador de pó robotizado não conseguiu prosseguir para o 
próximo destino porque entrou em uma passagem estreita. 
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Resolução de problemas
Antes de solicitar um reparo ou fazer uma pesquisa, verifique se o seguinte é aplicável.

Fonte de alimentação
Symptom Causa Ação

•	 Ao pressione o botão Iniciar/Parar, a 
alimentação não é ligada.

•	 O indicador luminoso não acende.
•	 Não há resposta ao pressionar os 
botões do aspirador de pó robotizado 
e do controle remoto.

As baterias foram instaladas corretamente? Verifique se as baterias foram instaladas corretamente.
 Consulte a página 14.

A capacidade da bateria foi perdida? Verifique a capacidade residual.

A alimentação do aspirador de pó robotizado está desligada? Pressione o botão Iniciar/Parar do aspirador de pó robotizado 
para ligar a alimentação.
 Consulte a página 15.

Operação em execução
Symptom Causa Ação

O aspirador de pó robotizado não está 
funcionando.

O indicador luminoso de erro está piscando? O aspirador de pó robotizado não funciona durante um erro.
 Consulte a página 28.

O aspirador de pó robotizado está no modo de espera para a 
operação com a reserva do temporizador LIGADA?

Quando o modo de espera para a operação reservada estiver 
em execução, não é possível realizar nenhuma operação além 
de desligar a alimentação e a notificação de localização.
 Consulte a página 19.

O aspirador de pó robotizado começa 
a funcionar repentinamente, mesmo 
quando nenhuma operação está sendo 
realizada.

A reserva do temporizador LIGADA está habilitada?    Consulte a página 19.

O aspirador de pó robotizado para 
durante o funcionamento.

Algum cabo ou outro objeto ficou preso no aspirador de pó 
robotizado? Existe algum pano ou corda (por exemplo, uma 
toalha fina) preso nas rodas?

Desligue a alimentação do aspirador de pó robotizado e remova 
objetos presos no aspirador de pó robotizado ou nas rodas.
 Consulte a página 27.

O aspirador de pó robotizado parou para evitar subir um 
degrau?

Desligue a alimentação do aspirador de pó robotizado e coloque 
o aspirador em outro lugar.
 Consulte a página 10.

O temporizador DESLIGADO está configurado?  Consulte a página 19.

Existe algum obstáculo com altura de 25 cm ou superior que 
o sensor LiDAR possa detectar em torno do aspirador de pó 
robotizado?

O sensor LiDAR trabalha com obstáculos superiores a 25 cm, 
com os seguintes alcances:
•	 11 m de raio do aspirador de pó robotizado para o 
mapeamento e o modo de limpeza de mapeamento.

•	 18 m de raio do aspirador de pó robotizado para o modo de 
limpeza livre.

Coloque obstáculos superiores a 25 cm na área.

A velocidade é alterada. O aspirador de pó robotizado pode reduzir a velocidade quando o 
sensor detectar um obstáculo ou determinar a direção da execução.

Isso não é anormal.

O aspirador de pó robotizado não está 
indo para a frente.

Existe algum material estranho preso nas rodas? Desligue a alimentação do aspirador de pó robotizado e remova 
o material estranho das rodas.
 Consulte a página 27.

Alguma das rodas está danificada? Solicite a manutenção da loja em que comprou ou do nosso 
escritório de vendas.

Os sensores ultrassônico e LiDAR estão sujos? Faça a manutenção deles.
 Consulte a página 27.

O aspirador de pó robotizado 
se depara com obstáculos mais 
frequentemente do que antes.

Os sensores ultrassônico e LiDAR estão sujos? Faça a manutenção deles.
 Consulte a página 27.

O aspirador de pó robotizado não evita 
um degrau e cai.

O sensor de descida está sujo? Faça a manutenção deles.
→ Consulte a página 27.

Ocasionalmente, o aspirador de pó robotizado desce um degrau 
com altura de 3 cm ou menos.

Não é uma falha.
 Consulte a página 10.

O aspirador de pó robotizado continua 
a ter um comportamento de evitação 
mesmo que não existam obstáculos ou 
degraus.

Os sensores de descida ou LiDAR estão sujos? Faça a manutenção deles.
 Consulte a página 27.

O sensor de descida fica sujo 
rapidamente.

O aterramento está cortado e não está mais em contato com o 
solo?

Solicite a manutenção da loja em que comprou ou do nosso 
escritório de vendas.

O som do motor está mais alto do que 
o habitual.

A caixa de poeira está cheia de poeira? O filtro está entupido? Descarte a poeira e faça manutenção no filtro.
 Consulte as páginas 21 e 24.

Tem poeira presa na escova principal e nas escovas laterais? Faça a manutenção delas. Além disso, verifique se as escovas foram 
instaladas corretamente.
 Consulte a página 25.

O som da ventoinha do aspirador fica 
mais alto durante o funcionamento.

O som fica mais alto quando o aspirador de pó robotizado troca 
o cartucho da bateria a ser usado.

Isto é normal.

•	 A potência de sucção está fraca.
•	 A poeira não está sendo aspirada.

A caixa de poeira está cheia de poeira?
O filtro está entupido?

Descarte a poeira e faça manutenção no filtro.
 Consulte as páginas 21 e 24.

A ventoinha do aspirador está desligada? Verifique os ajustes.
 Consulte a página 18.
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Symptom Causa Ação

Uma escova lateral se solta. A escova lateral foi instalada corretamente? Verifique a instalação adequada.
 Consulte a página 13.

Uma escova lateral ou principal não 
gira, está com dificuldade para girar ou 
está presa.

Existe algum material estranho, como fiapos ou cabelos, presos 
nas escovas laterais ou na escova principal?

Faça a manutenção delas. Além disso, verifique a instalação 
adequada da escova principal e da cobertura da escova 
principal.
 Consulte a página 25.

O aspirador de pó robotizado não pode ser usado em tapetes com 
mais de 7 mm. Mesmo se o comprimento for de 7 mm ou menos, 
o aspirador de pó robotizado pode parar de funcionar ou os pelos 
podem ficar presos nas escovas laterais, dependendo do material 
do pelo ou de outras propriedades.

 Consulte a página 10.

O ar de exaustão está com odor 
desagradável.

Será que algum lixo úmido ou com odor desagradável foi 
aspirado?

Descarte o lixo.
 Consulte a página 21.

O filtro está entupido? Faça manutenção do filtro. Após lavar o filtro com água, seque-o 
suficientemente antes de usá-lo.
 Consulte a página 24.

Operação por controle remoto
Symptom Causa Ação

O comando remoto não funciona. As baterias foram corretamente colocadas no controle remoto? Verifique a direção da bateria.
 Consulte a página 13.

Se às vezes o aspirador de pó robotizado não reage quando o 
controle remoto é acionado, é possível que as baterias estejam 
alcançando o fim da vida útil. (O critério para substituição é de 
cerca de um ano. A bateria pode gastar em menos de um ano, 
dependendo do seu tipo e das condições.)

Substitua as baterias por umas baterias novas.
 Consulte a página 13.

A alimentação do aspirador de pó robotizado está desligada? Pressione o botão Iniciar/Parar do aspirador de pó robotizado 
para ligar a alimentação.
 Consulte a página 15.

Há uma possibilidade de que a distância entre o controle remoto 
e o aspirador de pó robotizado seja muito grande para o alcance 
adequado das ondas de rádio.

Garanta que a visão esteja desobstruída, reduzindo a distância 
entre o controle remoto e o aspirador de pó robotizado e removendo 
os obstáculos.
 Consulte a página 11.

A operação com controle remoto não é
possível.

Pode ser que o equipamento a seguir, que usa ondas de rádio 
na frequência de 2,4 Ghz, esteja funcionando nas proximidades.
•	 Micro-ondas com forno
•	 Dispositivos com Bluetooth®
•	 Dispositivos LAN sem fio
•	 Outros equipamentos que usam ondas de rádio na frequência 
de 2,4 GHz (como telefones digitais sem fio e máquinas de 
jogos)

Mantenha uma distância maior entre o aspirador de pó 
robotizado e o controle remoto, ou interrompa o uso desses 
dispositivos temporariamente.

Após substituir o controle remoto por um novo, faça o 
pareamento com o aspirador de pó robotizado.

 Consulte a página 23.

Caso não seja possível usar o aspirador de pó robotizado com 
o controle remoto depois de examinar as possíveis causas 
listadas acima, desligue a alimentação do aspirador de pó 
robotizado e ligue novamente.

 Consulte a página 15.

Painel de operações
Symptom Causa Ação

Geralmente, o horário é redefinido. A bateria interna está quase descarregada, porque o aspirador 
de pó robotizado não foi usado por um longo período de tempo.

Deixe o aspirador de pó robotizado funcionar por mais de 1 
hora, ou deixe-o no modo de espera. (A bateria interna será 
recarregada.)

Função de temporizador
Symptom Causa Ação

A operação com a reserva do 
temporizador LIGADA não é iniciada 
no horário especificado.

O aspirador de pó robotizado não começa a funcionar de 
acordo com a reserva do temporizador LIGADA caso alguma 
das condições a seguir ocorra no início do funcionamento com a 
reserva do temporizador LIGADA.
•	 A alimentação está desligada.
•	 Quando a capacidade da bateria é insuficiente

 Consulte a página 19.

O indicador luminoso do temporizador acende? Se a alimentação for desligada ou a capacidade da bateria for 
usado após a definição da reserva, o indicador luminoso do 
temporizador desliga.
 Consulte a página 9.

Mapeamento
Symptom Causa Ação

•	 O aspirador de pó robotizado para 
durante o mapeamento.

•	 O mapeamento falha.

O cômodo está escuro durante o mapeamento? Ilumine o cômodo até a conclusão do mapeamento.

Não há nenhum obstáculo com altura de 25 cm ou superior, com 
raio de cerca de 11 m ao redor do aspirador de pó robotizado.

O ambiente pode não ser adequado para mapeamento. 
Recomenda-se usar o modo de limpeza livre.
 Consulte a página 16.
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Symptom Causa Ação

O aspirador de pó robotizado começa 
a limpeza em vez do mapeamento.

Foi selecionado algum número de cômodo já registrado? Selecione um número de cômodo não registrado ou apague o 
mapa já registrado.
 Consulte as páginas 16 e 17.

•	 Não há um mapa registrado.
•	 O mapa está incompleto. 	
(Há uma área que não está 
registrada.)

A forma do cômodo, o layout dos obstáculos ou outras 
características podem ser muito complexos.

Verifique se existe um espaço de 80 cm ou mais para a limpeza. 
Arrume o cômodo.
 Consulte a página 11.

A capacidade da bateria pode ser insuficiente. Carregue 
completamente as baterias antes de fazer o mapeamento.

É possível adicionar as informações de mapeamento 
manualmente. 
 Consulte a página 40.

Alguém mexeu no aspirador de pó robotizado durante o 
mapeamento.

Não mexa no aspirador de pó robotizado durante o 
mapeamento. Não foi possível registrar as informações do 
cômodo corretamente.

Aplicativo
Symptom Causa Ação

Não é possível estabelecer conexão 
com o app.

O botão de conexão com o smartphone do aspirador de pó 
robotizado foi pressionado?

Pressione o botão de conexão com o smartphone para 
conectar-se ao app.
 Consulte a página 34.

O ajuste do Wi-Fi® do smartphone está ativado? Ative o ajuste do Wi-Fi® do smartphone.

Há uma possibilidade de que a distância entre o smartphone e 
o aspirador de pó robotizado seja muito grande para o alcance 
adequado das ondas de rádio.

Garanta que a visão esteja desobstruída, reduzindo a distância 
entre o smartphone e o aspirador de pó robotizado e removendo os 
obstáculos.
 Consulte a página 11.

Falha na conexão com o aspirador de pó robotizado. Para iPhone: 
Vá até o menu de ajustes do iOS e habilite o ajuste de rede 
local para o Makita Robotic Cleaner DRC300.

Para Android:
Se for exibida uma janela pop-up pedindo para você decidir se 
quer manter a conexão após estabelecer a conexão com o Wi-
Fi, permita.

O aspirador de pó robotizado pode não ter conseguido obter 
as informações de localização. (O nome do aspirador de pó é 
exibido como “nulo” na tela de inserção do código PIN.)

Ative os ajustes de informações de localização do smartphone.

Função de proteção
Quando uma das condições a seguir ocorrer quando o aspirador de pó robotizado estiver em funcionamento, o motor irá parar automaticamente. Isso se deve à função de 
proteção, não a uma falha.

Função de proteção

O motor irá parar automaticamente se a bateria atingir uma temperatura elevada.
•	 Interrompa a limpeza e remova as baterias do aspirador de pó robotizado. Em seguida, carregue e deixe as baterias esfriarem usando um carregador com sistema de 
arrefecimento, ou espere até que elas esfriem.

•	 Se o aspirador de pó robotizado não funcionar mesmo após o esfriamento das baterias, esfrie o aspirador de pó robotizado.
•	 Se for exibido um número de erro no aspirador de pó robotizado, remova a causa do erro. (Consulte a página 28.)

Se a carga da bateria ficar fraca, o aspirador de pó robotizado irá parar automaticamente, entrará em modo de suspensão e a alimentação será completamente desligada, 
caso a carga restante acabe.
•	 Remova as baterias do aspirador de pó robotizado e as carregue.

O aspirador de pó robotizado irá parar automaticamente se detectar um erro.
•	 Verifique o número do erro e remova a causa. Após eliminar a causa do erro, o aspirador de pó robotizado poderá ser usado novamente. (Consulte a página 28.)

Armazenamento
Desligue a energia e remova as baterias antes de armazenar o aspirador de pó robotizado.
Não armazene o aspirador de pó robotizado nos lugares abaixo, pois ele é uma máquina de precisão. Isso pode causar aquecimento, ignição, falha, deterioração de peças 
de borracha, etc.
•	 Lugares onde a temperatura aumenta subitamente
•	 Lugares onde a temperatura cai subitamente
•	 Lugares onde a temperatura muda subitamente
•	 Perto de uma chama, um aquecedor, equipamento de aquecimento e arrefecimento, etc.
•	 Ao ar livre
•	 Lugares expostos à luz solar direta
•	 Lugares expostos à umidade ou ao vapor
•	 Lugares com muita poeira e areia
•	 Lugares esfumaçados
•	 Lugares com pouca ventilação

Se o aspirador de pó robotizado for mantido em armazenamento sem uso por um longo tempo, o seu desempenho pode ser prejudicado. Para usar o aspirador de pó 
robotizado por muitos anos, ligue a alimentação e use o aspirador de tempos em tempos.
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Acessórios Opcionais

 ATENÇÃO
É recomendável usar esses acessórios ou implementos com a ferramenta da Makita especificada neste manual. O uso de outros acessórios ou implementos 
pode apresentar risco de lesão às pessoas. Use o acessório ou o implemento somente para o fim indicado.

Se precisar de ajuda para obter mais detalhes sobre os acessórios, pergunte ao Centro de Serviços local da Makita.
•	 Linha de limite magnético
•	 Escova principal
•	 Escova principal macia
•	 Escova lateral
•	 Escova lateral macia
•	 Filtro HEPA
•	 Cobertura da escova principal
•	 Amortecedor do para-choques
•	 Bateria e carregador originais da Makita

OBSERVAÇÃO

•	 Alguns itens da lista podem ser incluídos no pacote de ferramentas como acessórios padrão. Eles podem diferir de país para país.
•	 Para evitar o falso reconhecimento ao usar o amortecedor do para-choques, não coloque o amortecedor do para-choques nas seguintes áreas: A área na extensão 

lateral dos sensores ultrassônicos e as áreas superior e inferior dentro de 28 mm dos sensores ultrassônicos.
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App para smartphone (para DRC300)

Índice

O que você pode fazer com o app
Ao usar um smartphone com o app específico para o aspirador de pó robotizado, 
é possível fazer as seguintes coisas:
•	 Limpeza
•	 Operação por controle remoto
•	 Adicionar, alterar ou apagar informações de mapeamento
•	 Verificação do histórico de limpeza
•	 Alteração dos ajustes do aspirador de pó robotizado

OBSERVAÇÃO

•	 Este app deve ser usado em smartphones e não pode ser executado em 
dispositivos como tablets e computadores.

•	 O smartphone e o aspirador de pó robotizado são diretamente conectados 
usando a função Wi-Fi®. Não é possível usar a internet durante a conexão com 
o aspirador de pó robotizado. Depois de usar o app, desconecte-se do aspirador 
de pó robotizado pressionando o botão de conexão com o smartphone.

•	 É preciso permitir a obtenção de informações sobre localização e concordar 
com os termos de uso para usar este app. O usuário deve julgar se permitirá o 
acesso às informações sobre localização e se concorda com os termos de uso.

•	 As imagens da tela do app estão sujeitas a alterações sem aviso prévio.

Como instalar o app

Preparações antecipadas
Para usar o app, é necessário ter um smartphone (Android ou iOS).
•	 Android: É necessário ter a versão 6.0 ou posterior do Android.
•	 iOS (iPhone): é necessário ter o iOS 12 ou posterior.

Instalação do app em um smartphone
1.	 Usando seu smartphone, busque “Makita Robotic Cleaner DRC300” no 

Google Play™ ou na App Store.
Você também pode acessar a partir do código QR.

Google Play™ App Store

2.	 Instale “Makita Robotic Cleaner DRC300”
3.	 Após a instalação, inicie “Makita Robotic Cleaner DRC300”

Ajuste inicial
1.	 Quando aparecer a tela perguntando se você deseja permitir a aquisição de 

informações de localização de informações de localização, toque em [OK].
2.	 Na tela de termos de uso, toque em [Concordar].
3.	 Siga as instruções apresentadas na tela:
•	 Ligue o aspirador de pó robotizado e pressione o botão de conexão com 

o smartphone no aspirador. Depois de apertar o botão de conexão com o 
smartphone, levará cerca de 8 segundos para o aspirador de pó robotizado 
ficar pronto para a conexão. Quando a conexão estiver pronta, o LED do Wi-
Fi piscará.

•	 Em seguida, toque em [Ir aos Ajustes] para exibir a tela de ajustes do Wi-Fi® 
no smartphone.

•	 O que você pode fazer com o app - -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  34

•	 Como instalar o app- -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  34

•	 Preparações antecipadas - -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  34
•	 Instalação do app em um smartphone- -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  34
•	 Ajuste inicial - -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  34

•	 Tela Inicial- -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  35

•	 Limpeza com o app- -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  35

•	 Limpeza de um cômodo sem mapeamento 	
(modo de limpeza livre)- -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  35

•	 Limpeza dos cômodos mapeados- -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  36
•	 Operação do aspirador de pó robotizado com o app- -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  37

•	 Verificação do histórico de limpeza- -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  37

•	 Verificação do histórico recente- -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  37
•	 Verificação de históricos anteriores- -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  38
•	 Verificação de históricos de erro- -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  38

•	 Adicionar, alterar ou apagar informações de 
mapeamento- -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  39

•	 Adicionar informações de mapeamento- -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  39
•	 Adicionar informações de mapeamento manualmente 
(mapeamento manual)- -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  40

•	 Alterar o nome das informações de mapeamento- -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  41
•	 Limitação do alcance da limpeza - -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  41
•	 Apagar informações de mapeamento- -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  42

•	 Alterar e verificar os ajustes- -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  43

•	 Alterar o nome de um aspirador de pó robotizado registrado- -  -  -  43
•	 Ajuste de opções de limpeza- -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  43
•	 Alterar o código PIN- -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  44
•	 Apagar uma informação registrada do aspirador de pó 	
robotizado- -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  44

•	 Verificação das informações do app- -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  45
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Dependendo do dispositivo, podem ser necessários os seguintes procedimentos.
Para iPhone: 
Vá até o menu de ajustes do iOS e habilite o ajuste de rede local para o Makita 
Robotic Cleaner DRC300.
Para Android:
Caso seja exibido um pop-up para decidir manter a conexão após estabelecer a 
conexão Wi-Fi, permita.
4.	 Conecte o smartphone a aspirador de pó robotizado pelo Wi-Fi®.

(Esta conexão NÃO é Bluetooth.)
•	 Só será necessário fazer os ajustes de conexão do Wi-Fi® (inserir a senha) 

ao se conectar pela primeira vez ao aspirador de pó robotizado.
•	 A senha inicial da conexão do Wi-Fi® deve conter caracteres alfanuméricos 

que repetem duas vezes os últimos quatro dígitos do SSID do aspirador de 
pó robotizado. Por exemplo, se o SSID “Robotic_Cleaner_012A” for exibido, 
a senha será “012A012A”.

•	 Certifique-se de que o smartphone não consiga acessar outras redes Wi-Fi® 
durante a conexão com o aspirador de pó robotizado.

5.	 Saia da tela de ajustes do Wi-Fi® e exiba a tela do app. Em seguida, digite o 
código PIN para autenticar a conexão.

•	 O código PIN definido de fábrica deve conter caracteres alfanuméricos que 
repetem duas vezes os últimos quatro dígitos do SSID.

•	 Se o SSID for “Robotic_Cleaner_012A”, o código PIN definido de fábrica será 
“012A012A.”

•	 A tela inicial do app será exibida quando o código PIN for autenticado com 
sucesso.

6.	 Altere o código PIN.
•	 Certifique-se de alterar o código PIN. Não use o código PIN padrão. 	

Consulte a página 44 para ver como alterar o código PIN.
•	 Não se esqueça do novo código PIN criado.

7.	 O ajuste inicial será concluída quando for exibido “Código PIN alterado”. Volte 
para a tela inicial para usar o app.

Para desconectar o Wi-Fi, pressione o botão de conexão com o smartphone no 
aspirador de pó robotizado para desligar a luz de ligação do smartphone.

OBSERVAÇÃO

Se a conexão cair subitamente, feche o app uma vez e tente estabelecer a 
conexão novamente.

Tela Inicial

1
2

3

4

5

8

6 7

1.	 Botão do menu (vários ajustes, verificação de histórico)
2.	 Nome do aspirador de pó robotizado
3.	 Modo de operação do aspirador de pó robotizado
4.	 Último registro de limpeza (exibido apenas quando houver um registro)
5.	 Botão inicial de limpeza (ou Mapeamento)
6.	 Botão do controle remoto
7.	 Botão de comutação do modo
8.	 Ajustes do aspirador de pó robotizado e capacidade restante da bateria

•	  : O ajuste de som está ligada.

•	  : O ajuste da função Priorizar retorno está ligada.

•	  : A função de detecção de limites está ligada.

•	  : O ajuste da ventoinha do aspirador está ligada.

•	  : O ajuste de limpeza contínua está ligada.

•	  : Capacidade restante da bateria esquerda

•	  : Capacidade restante da bateria direita

Limpeza com o app
O aspirador de pó robotizado funciona em dois modos: modo de limpeza livre, 
que não requer registro de mapa, e modo de limpeza de mapeamento (consulte 
“Limpeza dos cômodos mapeados” na página  36), que requer que as 
informações do cômodo sejam registradas para a limpeza.

Limpeza de um cômodo sem mapeamento (modo de 
limpeza livre)
•	 O modo de limpeza livre é recomendado para limpeza em vários cômodos ou 

em um ambiente com mudanças frequentes e significativas no layout.
•	 O modo de limpeza livre também é recomendado para cômodos sem 

iluminação adequada.
•	 Para limpeza, mapeamento e local para iniciar o uso do aspirador de pó 

robotizado, consulte a página 16.

1.	 Na tela inicial, toque em .
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2.	 Toque em [Modo de limpeza livre] e, em seguida, toque em [OK].

3.	 Na tela inicial, toque em [Início da limpeza] para o aspirador de pó robotizado 
iniciar a limpeza.

4.	 É possível controlar o aspirador de pó robotizado com as seguintes 
operações.

•	 Ao tocar em [Pausar] ,  o aspirador de pó robot izado interrompe 
temporariamente a limpeza.

•	 Ao tocar em [Retomar] durante a pausa, o aspirador de pó robotizado é 
reiniciado.

•	 Ao tocar em [Ir à base] durante a pausa, o aspirador de pó robotizado retorna 
ao ponto em que iniciou a limpeza. Quando o aspirador de pó robotizado 
volta para o ponto de partida, o app vai para a tela inicial. Esta operação 
pode ser realizada enquanto a limpeza está em pausa.

Limpeza dos cômodos mapeados
•	 No modo de limpeza de mapeamento, o aspirador de pó robotizado funciona 

para que um cômodo mapeado seja limpo de forma eficiente.
•	 O uso do modo de limpeza de mapeamento requer o registro das 

informações de mapeamento. (Consulte a página 39.)

1.	 Na tela inicial, toque em .

2.	 Toque no cômodo que deseja limpar e, em seguida, toque em [OK].
•	 É possível adicionar, alterar e apagar um mapa. (Consulte a página 39)

3.	 Coloque o aspirador de pó robotizado o mais próximo possível à direção do 
início do mapeamento.
Assim o aspirador de pó robotizado pode começar a limpar facilmente.
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4.	 Toque em [Início da limpeza] para o aspirador de pó robotizado começar a 
limpeza.

5.	 É possível controlar o aspirador de pó robotizado com as seguintes 
operações.

•	 Ao tocar em [Pausar] ,  o aspirador de pó robot izado interrompe 
temporariamente a limpeza.

•	 Ao tocar em [Retomar] durante a pausa, o aspirador de pó robotizado é 
reiniciado.

•	 Ao tocar em [Ir à base] durante a pausa, o aspirador de pó robotizado retorna 
ao ponto em que iniciou a limpeza. Quando o aspirador de pó robotizado 
volta para o ponto de partida, o app vai para a tela inicial. Esta operação 
pode ser realizada enquanto a limpeza está em pausa.

•	 Se o formato do cômodo não coincidir com as informações do mapa, a tela 
de erro será exibida e o aspirador de pó robotizado interromperá a limpeza. 
Verifique se o cômodo selecionado está correto e coloque o aspirador de pó 
robotizado no ponto de partida.

•	 Se o aspirador de pó robotizado for colocado longe do ponto de partida das 
informações de mapeamento, a tela de erro será exibida.

Operação do aspirador de pó robotizado com o app
É possível operar o aspirador de pó robotizado com o app, como é o caso do 
controle remoto incluído no aspirador de pó robotizado.

1.	 Na tela inicial, toque em .

2.	 Opere o aspirador de pó robotizado tocando nos botões.
•	 Não é possível fazer o aspirador de pó robotizado ir na direção contrária do 

app.

5

1

2

3

4

7

6

    1. Botão DESLIGAR  2. Botões de ação  3. Botão Iniciar/Parar  4. Botão 
LIGAR/DESLIGAR som  5. Botão LIGAR/DESLIGAR ventoinha do aspirador  
6. Botão avisador/luminoso do sinalizador de localização  7. Botão Ponto de 
partida

Verificação do histórico de limpeza
No app, é possível verificar em detalhes o histórico de limpeza.

Verificação do histórico recente
Na tela inicial, toque no ícone em [HISTÓRICO RECENTE].

1 2

    1. Ícone que mostra o histórico recente  2. Artigo que mostra a lista de 
históricos
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Verificação de históricos anteriores
É possível registrar até 15 históricos. Se já tiverem sido registrados 15 históricos, 
o mais antigo será apagado quando um histórico novo for registrado.
1.	 Na tela inicial, toque em  em [HISTÓRICO RECENTE].

É possível tocar em  na tela inicial e, em seguida, em [Histórico de 
limpeza], para visualizar os registros anteriores.

2.	 Toque no registro que deseja verificar.

2
3

1

   1. Cômodo limpo ou modo de limpeza  2. Tempo gasto para limpar o cômodo  3. 
Status da limpeza (concluído, parado, com erro, etc.)

Ao tocar em um artigo, são exibidas as informações detalhadas de cada histórico. 
•	 Linha tracejada azul-verde: A trajetória do aspirador de pó robotizado
•	 Amarelo: A área que o aspirador de pó robotizado limpou
•	 Azul: Obstáculos detectados pelo sensor de para-choques
•	 Verde: Obstáculos detectados pelo sensor ultrassônico 
•	 Rosa: Passos detectados pelo sensor de descida
•	 Roxo: A área onde o aspirador de pó robotizado detectou a linha de limite 

magnético 
•	 Branco: A área onde o aspirador de pó robotizado não limpou
•	 Cinza: As paredes ou obstáculos detectados pelo sensor LiDAR

2
1

    1. Tamanho da área limpa 2. Cobertura da limpeza (somente limpeza de 
mapeamento)

•	 O tamanho e a cobertura da área limpa não apresentam valores precisos. 
Use essas informações como uma referência aproximada.

Verificação de históricos de erro
1.	 Na tela inicial, toque em .

2.	 Toque em [Histórico de notificações].

Serão exibidos data, hora e conteúdo do erro. É possível registrar até 10 
históricos. Se já tiverem sido registrados 10 históricos, o mais antigo será 
apagado quando um histórico novo for registrado.
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Adicionar, alterar ou apagar informações 
de mapeamento

É possível adicionar, alterar ou apagar informações de mapeamento dos [Ajustes 
de área] na janela do menu.

1.	 Na tela inicial, toque em .

2.	 Toque em [Ajustes de área].

Adicionar informações de mapeamento
É possível salvar informações para até 5 mapas com tamanho de área de até 
10000 m2.
O tamanho da área não indica o tamanho real de uma área mapeada, mas a área 
retangular que cobre toda a área mapeada.
1.	 Na tela [Ajustes de área], toque em [Criar novo mapa].

2.	 Um aviso é exibido. Toque em [OK].

3.	 Selecione um slot vazio para salvar informações de mapeamento e toque em 
[Seguinte].

4.	 Digite um nome de área (até 8 caracteres).

5.	 Toque em [Iniciar].
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6.	 O mapeamento do aspirador de pó robotizado é iniciado.
•	 Ao tocar em [Pausar], o aspirador de pó robotizado interrompe 

temporariamente o mapeamento.
•	 Ao tocar em [Ir à base] durante a pausa, o aspirador de pó robotizado retorna 

ao ponto em que iniciou o mapeamento. As informações de mapeamento 
criadas até o momento em que você tocou são registradas. Quando o 
aspirador de pó robotizado volta para o ponto de partida, o app vai para a 
tela inicial.

7.	 Após a conclusão do mapeamento, é exibida a caixa de diálogo avisando se 
os Ajustes de área devem ser executados.

•	 Se você quiser limitar o alcance da limpeza, toque em [Ir para os ajustes de 
área]. (Consulte a página 41.)  

Adicionar informações de mapeamento manualmente 
(mapeamento manual)
Durante o mapeamento, é possível adicionar manualmente as informações de 
mapeamento com o app. Isso é recomendado ao mapear um ambiente com 
estrutura complexa.

1.	 Toque em [Pausar] e em  para exibir os botões do controle remoto. 

2.	 Mova o aspirador de pó robotizado para mapear o ambiente, usando os 
botões de controle remoto do app do controle. 

•	 Após adicionar manualmente as informações de mapeamento, toque em
para retomar o mapeamento automático.

•	 Se quiser parar o mapeamento, toque em [x] e em [Ir à Base], ou pressione o 
botão Ponto de partida no controle remoto.



41       PORTUGUÊS DO BRASIL

Alterar o nome das informações de mapeamento
Na tela [Ajustes de área], toque no mapeamento de informações que você deseja 
alterar.
É possível tocar em um nome para ir à tela de ajustes.
1.	 Na tela [Ajustes de área], toque no mapeamento de informações que você 

deseja alterar.

2.	 Toque em [Editar nome da área].

3.	 Editar o nome (até 8 caracteres).

4.	 Toque em [Salvar] para finalizar o nome.

Limitação do alcance da limpeza

 AVISO
Não utilize a área proibida de limpeza configurada pelo app como uma 
linha de limite de uma área em que pode ocorrer um acidente devido à 
intrusão ou queda.
•	 Isso pode causar acidentes ou ferimentos devido à intrusão ou queda do 

aspirador de pó robotizado. A trajetória real do aspirador de pó robotizado 
pode ser ligeiramente diferente do ambiente de área proibida de limpeza. 

Para uma área com risco de intrusão ou queda do aspirador de pó robotizado, 
coloque um objeto servindo como uma parede, com altura de 25 cm ou mais 
(um objeto que não se move ou cai quando atingido pelo aspirador de pó 
robotizado) em uma superfície plana. (Consulte a página 10.)

1.	 Na tela [Ajustes de área], toque no mapeamento de informações que você 
deseja alterar.

2.	 Toque em  na lateral da [Área proibida].
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3.	 Estabeleça uma área proibida de limpeza.

•	 É possível tocar em  no canto superior direito da tela para adicionar uma 
área proibida de limpeza (até 100 áreas).

•	 Você pode arrastar uma área proibida de limpeza para movê-la.
•	 É possível arrastar o canto inferior direito de uma área proibida de limpeza 

para ajustar o tamanho.

•	 Você pode tocar em  na parte superior do canto esquerdo de uma área 
proibida de limpeza para excluir a área proibida.

•	 É possível tocar em  no canto superior direito da tela para apagar todas as áreas 
proibida para a limpeza.

•	 Não é possível definir uma área proibida de limpeza dentro de 2 metros ao 
redor do ponto de partida.

•	 Dependendo do ambiente próximo a uma área proibida de limpeza 
estabelecida, pode não ser possível limpar ao redor da área especificada.

4.	 Ao tocar em [Salvar], as informações de mapeamento modificadas são 
registradas.

5.	 Para ativar a área proibida de limpeza registrada, toque em Ligar/Desligar (cor 
verde quando está ligado) ao lado da [Área proibida].

Apagar informações de mapeamento
1.	 Na tela [Ajustes de área], toque em .

2.	 Selecione as informações de mapeamento que pretende apagar.
•	 O círculo na parte superior das informação de mapeamento fica colorido 

quando as informações de mapeamento são selecionadas.
•	 Toque em [Selecionar tudo] para selecionar todos os itens.

3.	 Toque em [Apagar].
4.	 Um aviso é exibido. Toque em [OK].



43       PORTUGUÊS DO BRASIL

Alterar e verificar os ajustes
Os ajustes podem ser alterados e verificados a partir dos [Ajustes do robô] na 
janela do menu.

1.	 Na tela inicial, toque em .

2.	 Toque em [Ajustes do robô].

Alterar o nome de um aspirador de pó robotizado 
registrado
Este ajuste só altera o nome do aspirador de pó robotizado no app. O SSID do 
Wi-Fi® não será alterado.

1.	 Na tela [Ajustes do robô], toque em [Editar nome do robô].

2.	 Digite um novo nome (de até 8 caracteres).

3.	 Quando terminar de digitar o nome, toque em [Salvar].

Ajuste de opções de limpeza
1.	 Na tela [Ajustes do robô], toque em Ligar/Desligar (cor verde quando está 

ligado) ao lado de [Limpeza Contínua] ou [Priorizar retorno], se necessário.
•	 [Limpeza contínua]: Selecione esta opção ao perder a capacidade da bateria 

antes que o aspirador de pó robotizado limpe toda a área de limpeza e você 
quiser retomar a limpeza da área que não foi limpa da próxima vez.

•	 [Priorizar retorno]: Este ajuste é recomendada quando o aspirador de pó 
robotizado não volta para o ponto de partida da limpeza. O aspirador de pó 
robotizado começa a voltar ao ponto de partida da limpeza, desde que haja 
mais capacidade do que o habitual de bateria restante.

•	 [Sensor de limite]: Selecione esta opção ao usar a linha de limite magnético. 
O aspirador de pó robotizado detecta a linha de limite magnético como o 
limite. (Consulte a página 20.)
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Alterar o código PIN
O código PIN do aspirador de pó robotizado pode ser alterado. Caso você 
esqueça o código PIN definido, consulte “Redefinição dos ajustes” na página 23 
para redefinir o aspirador de pó robotizado para os padrões de fábrica.
Para verificar o código PIN no padrão de fábrica, consulte “Ajuste inicial” na 
página 34.

1.	 Na tela [Ajustes do robô], toque em [Alterar código PIN].

2.	 Insira o código PIN atual (oito dígitos).

3.	 Digite o novo código PIN (oito dígitos) que pretende definir.
Digite o novo código PIN duas vezes seguidas.

Apagar uma informação registrada do aspirador de 
pó robotizado
1.	 Na tela [Ajustes do robô], toque em [Apagar robô].

2.	 Uma caixa de diálogo aparece para confirmar a exclusão. Toque em [Apagar] 
para finalizar a exclusão.
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Verificação das informações do app
1.	 Na tela inicial, toque em .

2.	 Toque em [Informações do app].

3.	 Toque nas informações que deseja verificar.

Diálogo/mensagem de erro
Quando ocorre um erro, é exibido um diálogo ou uma mensagem de erro. Neste 
caso, siga as instruções no diálogo ou na mensagem.
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Anexo

Aviso sobre software de código aberto
Este produto inclui software de código aberto (doravante denominado “Software de código aberto”) sob a GNU General Public License (GPL), a GNU Lesser General Public 
License (LGPL) e outras licenças.
Os detalhes sobre as licenças do software de código aberto (notificação dos detentores dos direitos autorais e das licenças) são divulgados gratuitamente no site a seguir. 
Além disso, o código-fonte do Software de código aberto lançado por nós sob essas licenças também é divulgado gratuitamente no site a seguir.

https://oss.makita.biz/index.html

-- Evite fazer perguntas sobre o código fonte do Software de código aberto.
-- Não oferecemos garantias de qualquer tipo com relação ao Software de código aberto. No entanto, este aviso não limita nossa cobertura de garantia para defeitos do 
produto (incluindo defeitos causados pelo Software de código aberto).

Para países europeus

Módulo Wi-Fi Nome do módulo LCW-006

Faixa de frequências/Energia 2412,0 - 2462,0 MHz/17,48 dBm(EIRP)
2422,0 - 2452,0 MHz/13,75 dBm(EIRP)

Versão S/W V1.0

Módulo do Bluetooth Nome do módulo T007-MA-MD

Faixa de frequências/Energia 2402.0 - 2480.0 MHz/7 dBm(EIRP)

Versão S/W V01.03

Controle remoto Nome do módulo C011

Faixa de frequências/Energia 2402.0 - 2480.0 MHz/-4 dBm(EIRP)

Versão S/W V01.04

Este dispositivo tem de ser instalado e utilizado a uma distância de separação de, no mínimo, 20 cm de todas as pessoas.
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