Satisfazendo as Necessidades do Profissional

Aspirador de P6 Robé LXT
717,95 %18 DRC300
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Equipado com sensor LiDAR (2D) e camera do sensor, o aspirador pode
mapear e memorizar as areas para limpeza.

Modulo LiDAR (sensor LiDAR)

Captura e mapea a forma bidimensional de dreas
com um medidor de deslocamento a laser rotativo.
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Camera de visao (camera do
sensor)

Captura a forma caracteristica de tetos e paredes e
0s memoriza, conectando-os com a autolocalizacédo
do aspirador de p6 robd para aumentar a precisao
do mapeamento.

Modo de operacao

Mapeamento

Equipado com sensor LiDAR (2D) e camera do sensor, !
o aspirador pode mapear e memorizar as areas para

limpeza. Entdo, com base no mapa, o aspirador pode
rastrear uma rota ideal para uma limpeza eficiente.

Melhoria na manutencao

Escova principal

Gracas a tampa da escova e escovas laterais  Pode ser colocado/ retirado

removiveis sem uso de ferramentas.

Limpeza livre

Neste modo a limpeza pode
ser iniciada imediatamente
sem registrar as informagoes
da area.
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Ampla alca de

da parte superior do aspirador. transporte

Liga/ desliga

Botoes de acoes
Inicio/ pausa
de localizacao

Botao de selecdo —
de modo

Liga/ desliga alerta
sonoro

Botéo liga/ desliga
aspiracao

Autonomia (aprox.)
com uma carga completa da bateria.

240 min.

[com duas BL1860B]

E possivel
memorizar até
5 areas para

limpeza.

Retorno automatico a
posicao inicial.

Compativel com aplicativo sma
[Makita RoboPro DRC300]
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https://play.google.com/store/apps/
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Thakita

# Download on the
@& App Store

http://apps.apple.com/app/
id1557615107

=com.makita.cl
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Cleaning

O historico de limpeza, como data e hora, porcentagem de area de limpeza
concluida e muito mais, pode ser exibido e salvo como evidéncia.

Area de limpeza

o Area de limpeza
Area que foi limpa.

==== Percurso do aspirador
de pé robo.

Area limpa ou modo
de limpeza.

Tempo durante o qual
a area foi limpa.

o Dimensao da area \ #2 Area 2 e
10:00AM ~ 11:00AM €

200.00m? | 95%

limpa.

Cobertura de limp Complete

(apenas mapeamento)
Area maxima de limpeza
com uma carga completa ‘ ‘
Cabajerla Aprox. 3 quadras

600 m> dle tonts:
A érea onde a taxa de cobertura pode ser de 95% l ‘

ou mais dentro do tempo de funcionamento.

[com duas BL1860B]

As areas proibidas podem
ser especificadas em mapa
na tela.

(Até 100 areas.)

Capacidade

do coletor

Pequenos
residuos
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& Cleaning History
2021.42810:09 PM syncod

Today

#2 Area 2
10:00 AM ~ 11:00 AM

#1 Area 1
&:13P)
wed #2 Area 2
#3 e 10:00 AM ~ 11:00 AM

#4 Area 4
6:41 PM~7:11 PM

#2 Area 2
802 PM ~ 9:02 PM

#3 Area 3
9:05 PM ~ 9:56 PM

Verificacao do
historico

E possivel gravar até 15
histéricos.

O aspirador coleta
pequenos residuos
2, para o compartimento
superior.

A escova principal coleta
grandes residuos para o
compartimento inferior.

Grandes residuos

Duplo compartimento - um para pequenos residuos
e outro para grandes residuos - ideal para industrias.



Aspirador de P6 Rob6 DRC300

— Painel operacional (display)

Camera do sensor

Botédo temporizador — Indicador de tempo

Botao de
selecdo de modo Botéo liga/ desliga Botdo de configuragdes
Botdo de conexdo com smartphone Indicador de carga
1] 2] 3]
Indicador de Temporizador ligado/ Indicador de
conexao com desligado registro de area
smartphone
a 5] a
Alerta sonoro Indicador de deteccao Indicador de
de limite funcionamento
da aspiracéo
8] a
L. . Indicador Indicador de Indicador de
Posicdo do LED — Sensor LiDAR deerro manutencao erro na escova
do filtro
M Acessoérios
Fita magnética Escova principal completa  Escova principal completa Tampa da escova
C6d.: 191P18-9 C6d.: 191P22-8 Céd.: 191P20-2 C6d.: 191P24-4

Para tatame
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Escovas laterais Escovas laterais Filtro HEPA Chapa de esponja
Cod.: 191P28-6 C6d.: 191P26-0 Céd.: 191P31-7 C6d.: 191X35-7

Para tatames, etc.

Colocando esta fita
no chao, evita que
o aspirador entre
em areas proibidas.

5 m de comprimento,
com dupla face.

Para ser colocada no para-choque para
proteger entorno de objetos.
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| Asgirador deP6 [ Tempo derecarga Aspirador de P6 Robé
0

Ro
DRC300
DC18RC DC18RD DC18SD
DRCZOO 27@[7 (<] Velocidade f : b
S Constant Autonomia (min.) Com a BL1860B x2: 240
RIS Area max. de limpeza Com a BL1860B x2: 600 m?
ﬂ@[V a gu[\r"n'?Cﬁ]O Velocidade maxima 0.3 m/seg.
e Trabalho ;
Vil THIUM:ZJON) . ) Capacidade do coletor 3.0L
Ty BL1815N 1.5Ah 15 min. 30 min. Dimenses (CxLxA) 500500204 mm
----------------------------------------------- (19-3/4x 19-3/4x8")
BL1820B 2.0Ah 24 min. 45 min. Peso* 9,6-10,6 kg
_______________________________________________ (21.2-23.41bs.)
BL1830B 3.0Ah 22 min 60 min
BL1840B 4.0Ah 36 min 90 min
BL1850B 5.0Ah 45 min. 110 min. Acessoérios que acompanham o aspirador:
----------------------------------------------- Controle remoto (incluindo duas pilhas alcalinas AAA), Escova lateral
V-7 4 BL1860B 6.0Ah 55 min. 130 min.
MOTOR

*Ndo coberto pelo Procedimento EPTA.
Acessérios que acompanham a mdquina e especificagées técnicas podem variar conforme o pais ou regido, assim como podem ser alterados sem aviso prévio. Imagens ilustrativas.
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